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1 Uvodna kapitola

1.1 Vzajomné uznavanie

V pripadoch, kedy tato Specifikacia stanovuje poziadavku na zhodu s ktoroukolvek ¢astou
slovenskej normy (“Slovenska technicka norma”) alebo inej technickej Specifikacie, mozno tuto
poziadavku splnit’ zaistenim suladu s:

(a) normou alebo kédexom osved&enych postupov vydanych vnuatrostatnym normalizaCnym

organom alebo rovnocennym organom niektorého zo Statov EHP a Turecka;

(b) ktoroukolvek medzinarodnou normou, ktort niektory zo Statov EHP a Turecka uznava ako

normu alebo kédex osvedEenych postupov;

(c) technickou Specifikaciou, ktoru verejny organ niektorého zo Statov EHP a Turecka uznava

ako normu; alebo

(d) eurépskym technickym posudenim vydanym v sulade s postupom stanovenym v nariadeni

Eurépskeho parlamentu a Rady (EU) &. 305/2011 z 9. marca 2011, ktorym sa ustanovuju
harmonizované podmienky uvadzania stavebnych vyrobkov na trh a ktorym sa zruSuje
smernica Rady 89/106/EHS v plathom zneni.

VySSie uvedené pododseky sa nebudu uplatiiovat, ak sa preukaze, Ze dotknuta norma
nezarucuje nalezitu uroven funkénosti a bezpe€nosti.

,Stat EHP* znamena $tat, ktory je zmluvnou stranou dohody o Eurépskom hospodarskom
priestore podpisanej v meste Porto dfa 2. maja 1992, v aktualne platnom zneni.

“Slovenska norma” (“Slovenska technicka norma”) predstavuje akukolvek normu vydanu
Uradom pre normalizaciu, metrolégiu a sku$obnictvo Slovenskej republiky vratane prevzatych
eurépskych, medzinarodnych alebo zahrani¢nych noriem.

1.2 Predmet Technickych podmienok (TP)

Predmetom tychto technickych podmienok (TP) je stanovenie zasad modelovania referencnej
siete ako sucasti Centralnej technickej evidencie pozemnych komunikacii (CTEPK).

1.3 Ugel TP
Ugelom tohto TP je popisat model referenéne;j siete, postup jeho tvorby a vyuZitia.

1.4 Pouzitie TP
Tieto TP su uréené pre:
e cestné spravne organy a subjekty zodpovedné za realizaciu CTEPK,
e organy verejnej spravy, ktorym zakon zveril agendu usporaduvania cestnej siete,
e organy statnej spravy zodpovedné za tvorbu Statnej koncepcie cestnej siete a dohfad nad
jej dodrziavanim,
e vlastnikov a spravcov pozemnych komunikacii,
e stavebnikov, resp. nimi poverenych projektantov,

e spracovatelov navrhov na usporiadanie cestnej siete alebo podkladov k nim (napr.
projektantov).

1.5 Vypracovanie TP

Tieto TP na zaklade objednavky Slovenskej spravy ciest (SSC) vypracovala spolo&nost
ArcGEO Information Systems, spol. s r.0., Blagoevova 9, 851 04 Bratislava.
Zodpovedni riesitelia:
— Mgr. Marek DorSic, PhD., +421 918 608 448, dorsic@arcgeo.sk,
— Ing. Peter Gregus, +421 24 920 3727, greqgus@arcgeo.sk,
— Mgr. Peter Labas, PhD., +421 24 920 3765, labas@arcgeo.sk.

1.6 Distribacia TP

Elektronicka verzia TP sa po schvaleni zverejni na webovom sidle SSC: www.ssc.sk
(Technické predpisy rezortu).


mailto:dorsic@arcgeo.sk
mailto:gregus@arcgeo.sk
mailto:labas@arcgeo.sk
http://www.ssc.sk/
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1.7 Uéinnost TP
Tieto TP nadobudaju u€innost diiom uvedenym na titulnej strane.

1.8 Nahradenie predchadzajucich predpisov
Tieto TP nahradzaju nasledovné Casti TP 078 Usporaduvanie cestnej siete:

Priloha 1 — Definovanie zaciatkov a koncov pozemnych komunikacii v krizovatkach
a zasady ich vzajomného prepojenia: postupuje sa podfa tohto TP ¢l. 4.2,

Priloha 2 — Zasady urCenia hranic majetkovej spravy v krizovatkach pozemnych
komunikacii a mimo krizovatiek pozemnych komunikacii: postupuje sa podla tohto TP ¢&l.
4.1.

1.9 Suvisiace a citované pravne predpisy

[21]
[22]
[Z3]

[Z4]
[Z5]

Zakon ¢. 135/1961 Z. z. o pozemnych komunikaciach (cestny zakon), v zneni neskorSich
predpisov;

VyhlaSka FMD €. 35/1984 Z. z., ktorou sa vykonava zakon o pozemnych komunikaciach (cestny
zakon);

Zakon €. 200/2022 Z. z. o uizemnom planovani;

Vyhlaska €. 438/2004 Z. z., ktorou sa vydava klasifikacia Statistickych uzemnych jednotiek;
Zakon €. 25/2025 Z. z. Stavebny zakon a 0 zmene a doplneni niektorych zakonov (Stavebny
zakon)

1.10 Suavisiace a citované normy

STN 73 6100 Terminoldgia pozemnych komunikacii
STN 73 6101 Projektovanie dialnic

STN 73 6102 Projektovanie ciest

STN 73 6110 Projektovanie miestnych ciest

STN EN ISO 20524-1  Inteligentné dopravné systémy. Geografické datové subory (GDF)

GDF5.1. Cast 1: Aplikaéne nezavislé mapové data zdielané medzi
viacerymi zdrojmi

1.11 Suvisiace a citované Technické predpisy rezortu

[T1] TP O78 Usporaduvanie cestnej siete
[T2] TP 736101 Projektovanie diafnic

[T3] TP 736102 Projektovanie ciest

[T4] TP 736110 Projektovanie miestnych ciest

1.12 Pouzité skratky

CTEPK
GUID
LSUJ
MRS PK
MCS
PK

RS
RSUJ
TP
ucs
UML
usu
WKID

centralna technicka evidencia pozemnych komunikacii [Z1]
globally unigue identifier — jednoznacény globalny identifikator
lokalna Statisticka Uzemna jednotka

model referen¢nej siete pozemnych komunikacii

Model cestnej siete

pozemna komunikacia

referencna siet

regionalna Statisticka uzemna jednotka

technické podmienky

usporaduvanie cestnej siete

unified modeling language — jazyk pre modelovanie informaénych systémov
usporiadany sled usekov (kap. 3.4)

well-known id — jednoznacny identifikator suradnicového systému

2 Vymedzenie pojmov
centralna technickda  STN 73 6100, kap. 3.14.20

evidencia
cesta STN 73 6100, kap. 3.3.5
cestny tah STN 73 6100, kap. 3.3.9
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deliaci pas
diafnica
dopravny ostrovéek

dopravny smer
jav

jazdny pas

jazdny pruh
krizovatka
krizovatka okruzna

krizovatka okruzna
jednopruhova
krizovatka prieseCna

krizovatka stykova

krizovatka
Stvorlistkova
krizovatka
usmernena
linearne
referencovanie
miestna cesta

model cestnej siete
objekt

peazny usek
prirodzené cislo
pridavny pruh
narozie uroviovej
krizovatky

os PK

plocha PK

pozemna
komunikacia

priebeh PK

prvok

referencna siet PK
siet PK

smerovo rozdelena

PK
spevnena krajnica

trasa PK
trieda PK
Ucelova cesta
udalost

uzol

STN 73 6100, kap. 3.6.21
STN 73 6100, kap. 3.3.2

STN 73 6100, kap. 3.11.9, pricom pre potreby tohto TP sa uvazuju len
ostrovéeky ohrani¢ené fyzicky
STN 73 6100, kap. 3.5.1

akykolvek pozorovatelny alebo vnimatefny objekt, vyskyt, proces alebo
skuto€nost
STN 73 6100, kap. 3.6.19

STN 73 6100, kap. 3.6.6.1
STN 73 6100, kap. 3.9.7
STN 73 6100, kap. 3.9.13.7
STN 73 6100, kap. 3.9.13.8

STN 73 6100, kap. 3.9.13.4
STN 73 6100, kap. 3.9.13.5
STN 73 6100, kap. 3.9.20.3

STN 73 6100, kap. 3.9.13.2

proces lokalizacie javu vzhladom na iny liniovy prvok, ktorého poloha je
zndma
STN 73 6100, kap. 3.3.7

oznacenie pre subor entit, ktoré eviduje CTEPK
vSeobecné pomenovanie pre akukolvek fyzicku Cast reality
STN 73 6100, kap. 3.3.49

kladné celé Cislo v¢itane Cisla ,,0*

STN 73 6100, kap. 3.6.6.2

STN 73 6100, kap. 3.9.19

STN 73 6100, kap. 3.7.4

vyskyt jazdného pésu a spevnenych krajnic PK vratane dopravnych
ostrov€ekov a deliacich pasov; pozri aj kap 3.2.1

objekt umiestneny v krajine, ktory vznikol ludskou ¢innostou za ucelom
vedenia cestnej dopravy, v zmysle platnej legislativy [Z1]a STN 73 6100, kap.
3.3A1

trasovanie pozemnej komunikacie Uzemim v zmysle jej orientacie

STN 73 6100, kap. 3.4.6
STN 73 6100, kap. 3.14.6
STN 73 6100, kap. 3.3.8
STN 73 6100, kap. 3.3.14

STN 73 6100, kap. 3.7.44.1
STN 73 6100, kap. 3.7.2
STN 73 6100, kap. 3.3.6
STN 73 6100, kap. 3.3.25
linearne referencovany jav
STN 73 6100, kap. 3.14.7.1
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V obrazkoch, ktoré su obsahom dokumentu a zachytavaju situacie modelovania referennej siete PK
su pouzité symboly podla legendy na Obrazok 1.

LEGENDA
, . priebezny pomyselnd . 5
(O wuzol(1.droven) <P Azl pas el S —_— u;ek.u.rovne’ Ta2
v evidencny bod napajajuci sa Usek (evidencnd ~  =i=:= ﬁr;:rcw;stratlvna
@ uzol a N> jazdny pés cast) '
evidencny bod obojsmerny - Usek (neevidencna = = PHevOZ
5 uzol adva <o jadzny pas Cast) @== vodny tok
evidencné bod ) L e Ft J
’ V Y o jednosmerny liniova udalost T; lokalizadis
O uzol (2. roven) jazdny pas vodorovné dopravné
- s locha PK
X bodové udalost pravidlo Znacenie P
_ m dialhies — - — osjazdného pasu deliaci pas alebo
D g os jazdného pasu fyzicky ostrovéek
e bod CEld  cestal, Il.tr. ~ 7 (predizenie)
~ ; Zvyraznenie,
= most Ep el e BV B oiienie ploch
hranica prerusenie
= priese¢nik —  plochy PK WWA bk

Obrazok 1 — Spolo¢na legenda k obrazkom v TP

3 Model referencénej siete pozemnych komunikacii

Centralna evidencia je podla [Z1] evidencia technickych informacii a Udajov o dialniciach,
cestach |. triedy, cestach Il. triedy, cestach lll. triedy a miestnych cestach. Pre reprezentaciu tychto
informacii prostriedkami informacnych technolégii v pocitacovych systémoch sa pouziva Model cestnej
siete (dalej len ,MCS*).

Model referencnej siete pozemnych komunikacii (dalej len ,MRS PK*) je komponentom MCS,
ktory sa vyuziva vramci centralnej technickej evidencie pozemnych komunikacii na evidenciu
pozemnych komunikacii, lokalizaciu ostatnych udajov MCS atvorbu jednotnej referencénej siete
pozemnych komunikacii [Z1]. ReferenCna siet predstavuje digitalny obraz siete PK v podobe
topologickej siete sluziaci ako geometricky zaklad pre lokalizaciu — priradenie polohy na zaklade
stani¢enia pozdiz useku referenénej siete. Umozhuje lokalizaciu statickych aj dynamickych udajov —
dopravného znacenia, zataZitelnosti vozovky, dopravnych obmedzeni alebo uzavierok v &ase
a priestore, dalej topologicku analyzu — zistovanie tras podla roznych kritérii a tieZ napojenie na dalSie
informacné systémy ako su sprava majetku, pldnovanie investicii, Udrzba a hospodarenie, ktoré ju
vyuzivaju pre lokalizaciu svojich udajov.

Model referenénej siete pozemnych komunikécii je zjednoduSenou 3D digitdlnou pocitatovou
reprezentaciou? tej Casti siete PK v zmysle STN 73 6100, kap. 3.3.8, ktoré maju byt podla [Z1] evidované
v ramci CTEPK. Udaje MRS PK v ramci udajovej mnoziny CTEPK:

e zachytavaju priestorové usporiadanie existujucich PK,
e sleduju dopravné charakteristiky,
e premietaju majetkové vztahy,
e v potrebnej miere reflektuji administrativne ¢lenenie SR,
¢im sa pripravuje baza pre naviazanie dalSich udajov CTEPK a odvodenie zakladnych Statistik.

3.1 Urovne referenénej siete

MRS PK definuje entity a ich vzajomné vztahy, ktoré nesu priestorové a popisné informacie
v zmysle Standardu STN EN ISO 20524-1:2020. MRS PK je rozdeleny na tri irovne, podla miery detailu
informacii o PK, ktoré zachytavaju. S narastajucou uUroviiou modelu su informacie viac a viac
generalizované (Obrazok 2).

1 Doménovy model MRS PK je uvedeny v Prilohe 1.
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Obrazok 2 — Znazornenie vybranych situacii v réznych urovniach MRS PK

Referenéna siet urovne 0 je ploSny pohfad na PK zachytavajuci polohu vozovky, dopravnych
ostrov€ekov a deliacich pasov v priestore, teda v celom jej prie€nom profile medzi vonkajsimi hranami
spevnenych krajnic. Uroveri 0 geograficky vymedzuje priestor PK ajej delenim na mensie &asti
umozfiuje premietnutie vlastnictva a spravcovstva alebo administrativneho élenenia do CTEPK. Uroveri
0 sa zameriava iba na pozemné komunikacie. Mapuje jednotlivé asti cestnej siete a siete miestnych
ciest tak, aby bolo pre kazdé miesto na sieti PK jednoznacne urené, do ktorej PK je zaradené.

Referencna siet urovne 1 je uzlovo-liniovy graf Usekov a uzlov PK zachytavajuci osi jazdnych
pasov s dbérazom naich smer dopravy. Jej hlavnym uc€elom je umoznit evidenciu udalosti aich
lokalizaciu prostrednictvom linearneho referencovania. Dalej ju mozno vyuzit pre sietové analyzy
uréovanie dizok, tvorbu podrobnych méap siete PK a v procese UCS.

Referencna siet urovne 2 je najgeneralizovanejSia Uroven a poskytuje celkovy pohlad na siet
PK. Geometricky ide o uzlovo-liniovy graf, ktory nie je zataZzeny nadmernym detailom, a preto je vhodny
pre koncepény nahlad na usporiadanost celej siete potrebny pri rieSeni dopravnej obsluznosti obci
a délezitych dopravnych uzlov, pre planovanie jej dalSieho rozvoja, pre tvorbu generalizovanych map
malych mierok a v procese UCS.

3.2 Charakteristiky prvkov
Objekty, ktoré su evidované v CTEPK vramci RS, suv MRS PK reprezentované prvkami
(Tabulka 1). V zavislosti od miery podrobnosti modelovania su prvky zaradené do jednotlivych urovni
RS.
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Tabulka 1 Prvky MRS PK v jednotlivych Urovniach RS pre objekty CTEPK

Uroven RS Nazov prvku RS Objekt CTEPK
Referenéna siet’ arovne 0 Plocha PK PK
Referenéna siet’ irovne 1 uzol uzol
usek jazdny pas
prievoz prievoz
pozemna komunikacia PK
cestny tah cestny tah
Referenéna siet’ urovne 2 uzol Urovne 2 uzol
usek urovne 2 jazdny pas
pozemna komunikacia PK

Prvky MRS PK nesu charakteristiky, ktoré ich blizSie popisuju a mapuji na reprezentaciu
v teréne. Priraduju viastnosti objektov v teréne k ich reprezentacii v modeli2.

3.2.1 Pozemna komunikacia

Cestna siet a siet miestnych ciest v zmysle [Z1] je v MRS PK reprezentovana mnozinou prvkov
pozemnych komunikacii. Pozemna komunikacia sa deli na mensie Casti — Useky (RS urovne 1 resp. 2)
alebo plochy PK (RS drovne 0), ktoré su do pozemnej komunikacie zaradené (Obrazok 3). Pozemna
komunikacia, preto Usekom stanovuje zakladné spolo¢né charakteristiky. Pre miestne cesty sa eviduje
tiez obec, do ktorej uzemne spadaju.

Na nultej urovni referencnej siete je pozemna komunikacia reprezentovana prvkom Plocha PK,
reprezentuje vyskyt vSetkych jazdnych pasov a spevnenych krajnic PK vratane dopravnych ostrovéekov
a deliacich pasov a ktory deli plochu PK na menSie, vzajomne na seba nadvazujuce, neprekryvajuce
sa Casti na zaklade nasledovnych kritérii:

1. trieda PK v zmysle [Z1]3,
2. Gislo PK,
3. vlastnik,
4. spravca,
5. administrativne Clenenie
a. pre plochu PK prisluchajucu dialnici alebo ceste v zmysle [Z1] podla hranice kraja a
okresu,
b. pre plochu PK prislichajucu miestnej alebo uéelovej ceste v zmysle [Z1] podla hranice
obce.

Obrazok 3 — Plocha PK a jej delenie na mensSie €asti na zaklade prisluSnosti k PK

V RS urovne 1 pozemnu komunikaciu reprezentuje prvok Pozemna komunikacia ako mnozinu
usekov, ktorymi je PK tvorena. Pozemna komunikacia tejto mnoZine usekov stanovuje zakladné
spolo&né charakteristiky a tato mnozina Usekov musi spifiat nasledovné podmienky:

e mnozina usekov PK musi obsahovat aspofi jeden Usek,
e Usek PK je zaradeny do jednej z dvoch skupin:

2 Opacny pohlad, zachytavajuci priradenie charakteristiky k prvkom MRS PK je uvedeny v Prilohe 2.
3 Pozemné komunikacie sa rozdeluji podla dopravného vyznamu, uréenia a technického vybavenia na a) dialnice, b)
cesty, ¢) miestne cesty a d) tcelové cesty.
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Tabulka 2 — Charakteristiky pozemnej komunikacie

o Usek v priebehu PK,

o Usek mimo priebehu PK (Usek prepaja rozne PK),
v ramci Usekov zaradenych do priebehu PK existuje prave jedna podmnozina usekov tvoriacich
USU v smere PK a tento USU nazyvame priebeh v smere PK,
v ramci usekov zaradenych do priebehu PK existuje nanajvy$ jedna podmnozina usekov
tvoriacich USU v protismere PK a tento USU nazyvame priebeh v protismere PK.
V RS drovne 2 geometriu PK tvori mnozina usekov. PK nema modelovany priebeh v jednom
alebo druhom smere. Orientacia PK je dana iba administrativne ¢islami po€iatoéného a koncového uzla.
V evidencii je vyjadrena prostrednictvom pociatoéného a koncového uzla.
Charakteristiky pozemnej komunikacie popisuje Tabulka 2.

Prvok | Charakteristika | RS arovne O RS drovne 1 RS darovne 2
3 Cislo Cislo pozemnej komunikacie
% trieda trieda pozemnej komunikacie
S5 id jednoznalny
@ identifikator prvku
> v ramci jednej verzie
E RS (kap. 3.6)
© vlastnik nazov subjektu
S vlastnika prvku
o
E spravca nazov subjektu
.g spravcu prvku
‘@
= okres LSUJ 1 kod podla
g [Z4] platného
o administrativno-
- uzemného Clenenia
g Slovenskej republiky,
o do ktorého prvok
g priestorovo spada
obec LSUJ 2 kod podra [Z4] platného

administrativno-uzemného €lenenia
Slovenskej republiky, do ktorého miestna cesta
priestorovo spada

poéiatoény uzol

Cislo uzla na zaciatku prvku

koncovy uzol

Cislo uzla na konci prvku

geometria a
orientacia

plocha medzi
vonkajSimi hranami
spevnenych krajnic
vratane deliacich
pasov a dopravnych
ostrovéekov

geometria je
modelovana pre
kazdy smer PK
samostatne ako
pomyselna os jej
priebehu; Geometria
PK v smere PK je
zhodna s geometriou
USU — priebeh

v smere PK.
Geometria PK

v protismere PK je
zhodna s geometriou
USU — priebehu

v protismere PK.
PociatoCny

a koncovy uzol PK
stanovuju orientaciu
PK.

geometria je odvodena
z geometrii usekov,
ktoré su do PK
zaradené, ich
zlu€enim do jednej
geometrie; orientacia
pozemnej komunikacie
je stanovena jej
pociatoCnym

a koncovym uzlom
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3.2.2

Usek
Usek je liniovy prvok reprezentujuci éast PK alebo dopravné prepojenie dvoch jazdnych pasov.

Geometriu Useku tvori v RS drovne 1 pomyselna os jazdného pasu a v RS drovne 2 os PK.

V rdmci geometrie Useku v RS uUrovne 1 je modelovana evidenéna a neevidenéng cast

(Obrazok 4).

Evidencna Cast Useku vymedzuje Cast plochy jazdného pasu, ktora je reprezentovana vyhradne
danym usekom. Evidencné Casti vSetkych usekov suhrnne pokryvaju celu plochu jazdnych
pasov PK. Na evidenénej Gasti Useku dizka linearne monotdnne rastie v smere geometrickej
orientacie useku a na tejto Casti useku je mozné lokalizovat' udalosti. Eviden¢na Cast Useku je
vymedzena prave dvoma evidenénymi bodmi4.

Neeviden&na Cast’ Useku sluzi na prepojenie evidenénej €asti s inymi evidenénymi Castami tak,
aby bola vysledna siet’ Usekov spojita z pohladu dopravného prepojenia v miestach, kde jazdné
pasy PK na seba nadvazuju.

neevidenc¢na neevidenéna
a | ¢&ast cast | d
evidency bod ; En A Xt evidency bod
(X} Y g y evidenéna ¢ast y Y QQ
C
N uzol a dva evidenéné body uzol a dva evidenc¢né body—/
b e

Obrazok 4 — Evidenéna a neevidenéna ¢ast' Useku ¢

Charakteristiky useku popisuje Tabulka 3.

Tabufka 3 — Charakteristiky useku

Prvok

Charakteristika RS drovne 1 RS arovne 2

Usek

A) zakladné

id jednoznacny identifikator v ramci jednej verzie RS (kap. 3.6)
pociatoény uzol Cislo uzla na zaciatku prvku

koncovy uzol Cislo uzla na konci prvku

nazov textovy identifikator useku
tvoreny spojenim
pociatocného Cisla uzla

a koncového ¢€isla uzla
podciarkovnikom

dopravny smer povoleny smer dopravy (smer pohybu vozidiel) na Useku:
obojsmerny
e jednosmerny, priCom smer dopravy je suhlasny s
orientaciou Useku
e jednosmerny, pricom smer dopravy je nesuhlasny s
orientaciou Useku

evidenéna dizka dizka evidenénej &asti useku
vyjadrena celym Cislom

v metroch. Ak usek nema
evidenénu ¢€ast, tak jeho
evidenéna dizka je rovna nule.

4 V kontexte merania Gdajov v teréne sa nazyva aj meraci bod
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Prvok

Charakteristika

RS drovne 1

RS arovne 2

Usek

geometria

postupnost bodov
reprezentujuca pomyselnu os
jazdného pasu. Bod useku je
definovany ako usporiadana
Stvorica suradnic [X, Y, Z, M],
kde:

* X, Y, Z su priestorové
suradnice,

* M je hodnota vzdialenosti

v metroch od zadiatku
evidenc¢nej Casti useku v
evidenénej asti Useku pozdiz
geometrie Useku, v
neevidencnej Casti Useku je
tato hodnota nedefinovana

postupnost bodov
reprezentujuca Cast osi PK
medzi danymi uzlami. Bod
Useku je definovany ako
usporiadana Stvorica suradnic
[X,Y, Z, M], kde:

* X, Y, Z su priestorové
suradnice,

* M je hodnota vzdialenosti
bodu v metroch od zaciatku
liniového prvku pozdiz jeho
geometrie

orientacia geometrie

poradie bodov v geometrii Useku:

e suhlasne ako priebeh v smere PK, ak usekom
prechadzaju oba priebehy PK alebo Usekom prechadza
iba priebeh PK v smere PK,

e suhlasne ako priebeh v protismere PK, ak usekom
prechadza iba priebeh v protismere PK,

e v smere dopravy pre dopravne jednosmerny Usek,
ktorym neprechadza Ziadny priebeh PK,

e vsmere od PK pre dopravne obojsmerny Usek, ktorym
neprechadza ziadny priebeh PK

B) vztah k PK (platné iba v ramci evidencnej Casti Useku)

Cislo PK Cislo pozemnej komunikacie
trieda PK trieda pozemnej komunikacie
smer smer priebehu dopravne najvyznamnejSej PK veducej Usekom:
e Usekom prechadzaju oba priebehy PK,
e Usekom prechadza iba priebeh PK v smere PK
(suhlasne s orientaciou Useku),
e Usekom prechadza iba priebeh PK v protismere PK
(suihlasne s orientaciou useku),
e Usekom neprechadza Ziadny priebeh PK
peaz priznak oznacujuci peazny Usek
C) administrativne
kraj RSUJ 3 kéd podla [Z4] platného administrativno-Gzemného
¢lenenia Slovenskej republiky, do ktorého prvok priestorovo
spada
okres LSUJ 1 kéd podra [Z4] platného administrativno-Uzemného
¢lenenia Slovenskej republiky, do ktorého prvok priestorovo
] spada
obec LSUJ 2 kéd podra [Z4]

platného administrativno-
uzemného ¢lenenia
Slovenskej republiky, do
ktorého usek miestnej cesty
priestorovo spada

legislativny stav

legislativny spbésob, ktorym
bolo rozhodnuté o zaradeni
Uuseku do uzivania

11
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Prvok | Charakteristika RS urovne 1 RS drovne 2
Usek D) eviden&né (platné iba v ramci evidenénej ¢asti iseku)
vilastnik nazov subjektu vlastnika prvku
spravca nazov subjektu spravcu prvku
stavebna kategoria spbsob stavebno-technického

vyhotovenia usekov PK a ich
vztah k okolitému Uuzemiu

funkéna klasifikacia dopravny vyznam useku na
zaklade toho, aké sidla spaja

ulica nazov ulice na Useku

3.2.3 Uzol

Uzol je bodovy prvok, ktory reprezentuje jednu z nasledovnych situacii:

zaCiatok alebo koniec jazdného pasu PK,

urovriové napojenie dvoch alebo viacerych jazdnych pasov PK,

miesto, kde dochadza k smerovému rozdeleniu PK,

miesto, kde dochadza k dopravnému rozdeleniu PK,

hranicu okresu, spravcovstva alebo vlastnictva,

pomocné miesta — vybrané miesta, tak aby boli dodrzané restrikcie MRS PK (kap 3.5.1).
Charakteristiky uzla popisuje Tabulka 4.

Tabufka 4 — Charakteristiky uzla

Prvok | Charakteristika RS urovne 1 RS urovne 2
Uzol | cislo jedine¢ny textovy identifikator v ramci jednej verzie RS (kap.
3.6).
geometria bod definovany trojicou priestorovych suradnic X, Y, Z
hraniény priechod nazov hrani¢ného priechodu

3.24 Prievoz

Prievoz reprezentuje spojenie medzi dvoma uzlami, kde je dostupna preprava vozidiel
prostrednictvom kompy alebo podobného zariadenia na prepravu vozidiel.
Prievozy su modelované iba v RS urovne 1. Ich charakteristiky popisuje Tabulka 5.

Tabulka 5 — Charakteristiky prievozu
Prvok Charakteristika Popis

Prievoz nazov nazov prievozu

pociato€ny uzol | Cislo uzla nachadzajuceho sa na zaciatku prvku

koncovy uzol Cislo uzla nachadzajuceho sa na konci prvku

geometria linia s prave dvoma bodmi, ktora spaja pociato¢ny
a koncovy uzol

3.2.5 Cestny tah

Cestny tah je suvisle nadvazujuci sled cCasti ciest/dialnic, ktory typicky reprezentuje
medzinarodny alebo iny koridor prechadzajici uzemim SR. V MRS PK je reprezentovany mnozinou
usekov, ktoré su do tahu zaradené. Cestny tah tejto mnozine Usekov stanovuje vybrané spolo¢né
charakteristiky.

Cestné tahy su modelované iba v RS urovne 1. Ich charakteristiky popisuje Tabulka 6.

12
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Tabulka 6 — Charakteristiky cestného tahu

Prvok Charakteristika Popis
Cestny t'ah Cislo oznacenie cestného tahu
typ typ siete cestnych tahov, do ktorej dany tah spada
geometria geometria je odvodena spojenim geometrii Usekov,
ktoré su do tahu zaradené, do jedného celku

3.3 Priestorové informacie

Matematicky vyjadrena Informacia o polohe atvare prvku — jeho priestorova informacia je
neoddelitelnou sucastou charakteristik kazdého prvku. Priestorové informacie MRS PK su evidované
v horizontalnom suradnicovom systéme ETRS89 UTM 34N (wkid 25834) a vertikalnom suradnicovom
systéme Baltickom po vyrovnani (wkid 8357) v priestorovom rozsahu Uzemia SR.

tvar:
[ ]

Prvky MRS PK maju jeden z nasledovnych typov geometrie, ktory reprezentuje ich polohu a

bodovy,
liniovy,

e plosny.

3.3.1 Bodova geometria

Geometria bodovych prvkov je definovana ako trojica priestorovych sudradnic [X, Y, Z]
nachadzajucich sa na povrchu Zeme, respektive v jeho blizkosti.

3.3.2 Liniova geometria

Geometria liniovych prvkov je definovana usporiadanou postupnostou bodov. Postupnost
bodov stanovuje aj geometricku orientaciu liniového prvku — v smere od prvého bodu k poslednému.
Dizka liniového prvku je dizka jeho geometrie, ktora je spoéitana ako suma dizok Usegiek medzi bodmi.
Bod liniového prvku je vo v§eobecnosti definovany ako usporiadana Stvorica suradnic [X, Y Z, M], kde:

o X, Y, Zsu priestorové suradnice ha povrchu Zeme, resp. v jeho blizkosti,

e M je hodnota vzdialenosti bodu od zagiatku liniového prvku pozdiZ jeho geometrie, pri¢om tato
hodnota mbze byt aj nedefinovana na jednom alebo viacerych po sebe iducich pociatocnych
a/alebo koncovych bodoch.

Na usekoch RS urovne 1 M hodnota bodu evidencnej Casti geometrie Useku udava vzdialenost
bodu od zaciato¢ného evidenéného bodu (Obrazok 5).

2.
4,
1. NaN 0 5.

" 55m )

Obrazok 5 — Geometria liniového prvku tvorena postupnostou bodov; Cislo nad bodom udava
poradie bodu v geometrii. Cislo pod bodom znézorfiuje moznd M hodnotu, pri¢om pre hodnoty
NaN (Not a Number) nie je tdto hodnota definovana. V pripade Usekov RS urovne 1 predstavuje
M hodnota vzdialenost' od poc&iato€ného evidenéného bodu. Zobrazeny usek by mal evidenénu
dizku 19 m napriek tomu, Ze dizka geometrie je 55 m.

13
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3.3.3 Plosna geometria
Geometria plosnych prvkov (Obrazok 6) je definovana ohrani¢enim plochy uzavretou

postupnostou bodov. Bod plosného prvku je definovany ako usporiadana trojica priestorovych suradnic
[X,Y,Z].

Obrazok 6 — Geometria ploSného prvku tvorena uzavretou postupnostou bodov po jeho obvode

3.4 Usporiadany sled usekov

Usporiadany sled Gsekov (dalej len ,USU*) je abstraktna entita, ktorou sa v ramci MRS PK
modeluju liniové prvky zlozené z Usekov, pomocou ktorych je mozné vymedzit fubovolnu ¢ast siete PK.
Kazdy Usek sa v USU nachadza prave raz. Usek v USU je vyjadreny (Obrazok 7):

o identifikatorom Useku,
e smerom prechodu USU po tseku vodi jeho geometrickej orientacii (v smere/v protismere).

Formalne je mozné vyjadrit USU:

USU = [u,;, s, ..., )
kde:
e u; je jedine¢ny identifikator Useku a zoradenie v ramci zoznamu vyjadruje postupnost Usekov

v ramci tohto sledu a pre vsetky i a j, i # j plati, ze u; # u;,

e &ipka zlava doprava (&;)vyjadruje, Ze Usek ma orientaciu zhodnu s orientaciou USU,
e $ipka sprava dolava vyjadruje (i,), Ze Usek mé orientaciu opaénu ako orientacia USU.

orientacia usporiadaného sledu tsekov

a b c d e
> »— <« >

Obrazok 7 — Priklad usporiadaného sledu tsekov: USU = [d,b, ¢, d, é]

Charakteristiky USU popisuje Tabulka 7.

Tabulka 7 — Charakteristiky usporiadaného sledu Usekov
Prvok Charakteristika | Popis

Usporiadany sled usekov dizka sucet dizok usekov, z ktorych je USU zloZeny

pocéiatoény uzol | pociatocny uzol prvého useku, v pripade ak
ma prvy usek orientaciu zhodnu

s orientaciou USU na danom Useku,
koncovy uzol prvého Useku, v pripade ak ma
prvy usek opacnu orientaciu ako orientacia
USU na danom useku

koncovy uzol koncovy uzol posledného useku, v pripade
ak ma posledny usek orientaciu zhodnu

s orientaciou USU na danom useku,
pociato€ny uzol posledného useku,

v pripade ak ma posledny usek orientaciu
opaénu ako orientacia USU na danom
useku

geometria spojenie geometrii sekov USU do jedného
celku; orientacia geometrie je odvodena

z postupnosti usekov, z ktorych je zlozeny

14
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3.5 Vazby medzi prvkami

3.5.1

3.5.2

Topologické vazby

Pravidld a obmedzenia vztahujuce sa ku geometriam prvkov MRS PK:

plochy PK sa nesmu prekryvat,

plochy PK musia na seba spojito nadvazovat' (dotykat sa),

kazdy uzol sa musi dotykat aspon jedného liniového prvku, teda v sieti sa nesmu nachadzat
samostatné uzly,

liniové prvky nesmu zacinat a kon¢it' na tom istom uzle,

dva lubovolné uzly mézu spéjat najviac dva useky, pricom ich orientdcia musi byt opacna,
dva lubovolné uzly mdze spéjat’ najviac jeden prievoz,

minimalna dizka geometrie liniového prvku je 1 meter,

geometrie dvoch réznych liniovych alebo bodovych prvkov sa nesmu prekryvat v 3D priestore,
uzly a Useky lezia v ploche PK,

useky su geometricky orientované, teda maju jasne stanoveny zaciatok (prvy bod) a koniec
(posledny bod),

prvy bod Useku lezi na pociatoénom uzle a posledny bod na koncovom uzle,

liniové prvky sa mdzu mimourovhovo krizovat s inymi liniovymi prvkami alebo so sebou
samymi.

Znazornenie spravnych a chybnych topologickych vazieb je zobrazené v Prilohe 3.

Vazba medzi prvkami referenénej siete irovne 0 a 1
Vazba medzi prvkami RS drovne 0 a 1 je uréena ich priestorovym vztahom. Pre Useky Urovne

1 plati, Ze ich eviden¢né Casti lezia v prave jednej ploche PK, z ktorej Usek prebera triedu PK, &islo PK,
vlastnika, spravcu aj okres.

3.5.3

Vazba medzi prvkami referenénej siete trovne 1 a 2

Medzi prvkami RS urovne 1 a 2 je modelovany jednoznacény vztah, pre ktory plati:

kazdy usek resp. uzol urovne 2 sa sklada z jedného alebo viacerych Usekov resp. uzlov urovne
1,

usek alebo uzol urovne 1, mdze tvorit Cast prave jedného prvku urovne 2,

ak sa prvok urovne 2 sklada z viacerych usekov urovne 1, potom su do prvku Urovne 2 zahrnuté
aj vSetky uzly urovne 1 prepajajuce Useky urovne 1 patriace do prvku,

ak sa prvok urovne 2 sklada z viacerych uzlov urovne 1, potom su do prvku urovne 2 zahrnuté
aj vSetky useky urovne 1 prepajajuce tieto uzly urovne 1.

Obrazok 8 zachytava tieto vztahy vo forme UML doménového diagramu.

Uzol drovne 2 Usek urovne 2

Uzol drovne 1 Usek arovne 1

Obrazok 8 — Doménovy diagram vztahov medzi prvkami urovne 1 a 2 referennej siete
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3.6 Verziovanie udajov

Siet PK sa v ¢ase meni. MRS PK zachytava zmeny v €ase prostrednictvom mechanizmu verzii
referencnej siete, tzv. Easovou pecliatkou — verziou RS, ktora pre kazdy udaj stanovuje referenény datum
platnosti. Tento datum uréuje okamih, voCi ktorému sa zachytava stav siete PK. Verziovanie Udajov
MRS PK umoznuje sledovat zmeny siete PK v ¢ase (Obrazok 9).

Verzia T+1 Verzia T+2

Obrazok 9 — Zachytenie zmien v sieti PK verziami RS v ¢ase

Verzia RS je neoddelitelnou sucastou informacie o prvku MRS PK, ak sa nafn odkazuje
v rozliénych pripadoch pouzitia®.

3.7 Lokalizacia javov

MRS PK umoziuje lokalizovat javy prostrednictvom linearneho referencovania ako bodovu
alebo liniovu udalost v zavislosti od typu javu a potrebnej miery detailu. Bodova udalost je lokalizovana
jednym bodom. Liniova udalost je lokalizovana rozsahom medzi dvoma bodmi — zaciatkom a koncom

(Obrazok 10).
SITUACIA @
bodova udalost
\ %
<«
—>
liniova udalost
/ ' \ . ¥ ST T PRI —

Obrazok 10 — Lokalizacia javu (mosta) v pripade 1) ako bodovej udalosti (napr. pre ucely popisu
trasy PK) a v pripade 2) ako liniovej udalosti (napr. pre ucely opravy vozovky)

Javy sa lokalizuju vzhladom k referenénym liniovym prvkom, ktoré su nositefmi informacie
o dizke a orientécii, teda Usekom, PK alebo vo véeobecnosti USU. Jav sa umiestiuje na referenény
prvok kolmym priemetom, jeho stredu v pripade lokalizacie ako bodovej udalosti, resp. jeho zadiatku
a konca v pripade lokalizacie ako liniovej udalosti (Obrazok 11).

jav jav
bodova udalost Jr liniové udalost
R S T S— I

Obrazok 11 — Kolmy priemet javu na Usek

5 Priklad: PK D1 vo verzii RS platnej k 1.1.2015 nadobuda iné hodnoty charakteristik (napr. geometria, dizka, pripadne
aj inych) ako vo verzii RS platnej k 1.1.2020.
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Ak metdda lokalizovania javu vyuziva evidenénu dizku usekov ako informaciu o dizke, potom
touto metédou je mozné lokalizovat javy iba na evidenénych Castiach Usekov. Na useky s nulovou
evidenénou dizkou nie je mozné lokalizovat javy.

Jav nachadzajuci sa v ploche PK v mieste napojenia jazdnych pasov sa lokalizuje na Usek,
ktorého evidenéna Cast reprezentuje danu plochu PK (Obrazok 12).

Obrazok 12 — Kolmy priemet javu v mieste napojenia jazdnych pasov PK

Jav nachadzajuci sa mimo plochy PK v mieste napojenia jazdnych pasov sa lokalizuje na ten
usek, kde kolmy priemet javu umiestriuje udalost' na evidenénu €ast Useku. Ak je najblizSi kolmy priemet
javu umiestneny na neevidenénej Casti Useku, tak sa ignoruje a pouzije sa kolmy priemet javu
umiestneny na evidencnu €ast useku (Obrazok 13).

Obrazok 13 — Lokalizovanie javu na eviden¢nu Cast Useku

Pre vybrané javy je potrebné prihliadat’ aj na prisluSnost' javu k Useku PK. V pripade, ak by
kolmy priemet umiestfioval jav na usek PK, ktory s danym javom logicky nesuvisi, umiestni sa jav na
eviden¢ny bod useku napajajucej sa PK (Obrazok 14).

Obrazok 14 Lokalizacia javu na evidenény bod napajajuceho sa useku

Jav nachadzajuci sa mimo plochy PK v mieste napojenia jazdnych pasov sa méze lokalizovat
na fubovolny Usek v pripade, ak kolmy priemet javu mdze byt umiestneny na evidenénu Cast dvoch
réznych usekov. V tomto pripade je potrebné zohladnit’ prislusnost javu k useku PK a na zaklade toho
ho umiestnit na vhodny Usek, nie nevyhnutne ten najblizsi (Obrazok 15).

eﬂ jav
.

K—X

Obrazok 15 — R6zne mozZnosti lokalizovania javu na useky
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Jav nachadzajuci sa v mieste, kde by ho kolmy priemet umiestnil na uzol sa méze lokalizovat
na lubovolny Usek, ktorého evidenéna €ast sa dotyka tohto uzla (Obrazok 16).

usek a 'l' usek b

Obrazok 16 — Jav je mozné lokalizovat' na Usek a alebo Usek b

3.7.1 Linearne referencovanie

Linearne referencovanie je metdda pre uréenie polohy javu pozdiz referenéného liniového prvku
vzhladom na vztazny bod na tomto prvku. Poloha sa vyjadruje vzdialenostou od vztazného bodu
meranou pozdiz referenéného liniového prvku v smere orientacie referenéného liniového prvku.

Vramci MRS PK sa poloha javu vzdy uréuje vodi konkrétnemu USU v role referenéného
liniového prvku a zvolena metdda linearneho referencovania musi definovat nasledovné parametre:
aroveri RS Usekov tvoriacich USU,
definiciu dizky referenéného liniového prvku,
jednotku dizky pre vyjadrenie vzdialenosti,
vymedzenie mnoziny USU,
vztazny bod na USU, od ktorého sa meria vzdialenost,
format zapisu vzdialenosti od vztazného bodu — tzv. hodnoty stani¢enia®.

Prostrednictvom vybranej metddy linearneho referencovania je mozné priradit javu stani¢enie
pozemnej komunikacie, ¢im sa stava udalostou. Stani¢enie pozemnej komunikacie sa vyjadruje ako
usporiadana N-tica, ktoru tvoria:

e pre bodovu udalost:

o identifikator referenéného liniového prvku,

o vzdialenost udalosti od vztazného bodu na referenénom liniovom prvku,

o verzia RS referenéného liniového prvku,

e pre liniovu udalost:

o identifikator referenéného liniového prvku,

o vzdialenost zaliatku udalosti od vztazného bodu na referenénom liniovom prvku a
vzdialenost konca udalosti od referenéného bodu na referenénom liniovom prvku
oddelené pomickou,

o verzia RS referenéného liniového prvku.

Vzdialenost' na referenénom liniovom prvku od vztazného bodu sa vzdy meria pozdiz linie
prvku. Je kladna, ak sa meria v smere orientacie referenéného liniového prvku, a zaporna, ak sa meria
Vv protismere.

V ramci MCS sa javy lokalizuju na RS urovne 1 vyuZivajuc useky RS urovne 1 a ich evidenénu
dizku ako referen&né liniové prvky a informéaciu o ich dizke. Tento spdsob vyjadrenia polohy udalosti sa
nazyva usekoveé staniCenie (3.7.2). Definicie dalSich moZnych spdsobov stanienia v MRS PK su
uvedené v Prilohe 5.

3.7.2 Usekové staniéenie

Usekové staniéenie je primarnym spdsobom staniéenia na MRS PK. Ako referenény liniovy
prvok vyuZiva prave jeden usek RS urovne 1. Vztaznym bodom na useku je evidenény bod na zadiatku
useku a vzdialenost je prepoéditana vzhladom na evidenénu dizku Useku. Namerana vzdialenost
sa vyjadruje v metroch. Usekovym stani¢enim je mozné lokalizovat udalosti iba na evidengnej asti
useku. Kompletnu definiciu uvadza Tabulka 8.

8V praxi sa ¢asto hodnota staniGenia oznaéuje ako stanicenie, ak je zrejmy referenény prvok z predoslého kontextu.
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Tabulka 8 — Definicia usekového stani¢enia

Parameter Hodnota

droven RS Usekov tvoriacich USU RS drovne 1

typ dizky Useku evidendéna dizka

jednotka vzdialenosti meter

vymedzenie mnoziny USU lubovolny USU zloZeny z prave jedného Useku
s nenulovou evidenénou dizkou

vztazny bod na USU, od ktorého sa meria evidencny bod na zaciatku Useku

vzdialenost

format zapisu hodnoty vzdialenosti prirodzené €islo

Zapis hodnoty Usekového stanienia vo forme USU ma formu
e pre bodovu udalost:
(u, X, DD.MM.RRRR)
e pre liniovu udalost:
(u, X-Y, DD.MM.RRRR)
kde u je jednoznacny identifikator useku, X a Y vyjadruju vzdialenost zadiatku resp. konca
udalosti v metroch od evidenéného bodu na zaciatku uUseku, a DD.MM.RRRR oznaluje verziu
referenénej siete platnu k uvedenému datumu.
Dalsie priklady lokalizacie udalosti isekovym stani¢enim sa nachadzaju v Prilohe 4.

4 Modelovanie referenénej siete pozemnych komunikacii

4.1 Modelovanie referenénej siete pozemnych komunikacii urovne 0

Modelovanim PK urovne O je zachyteny vyskyt vSetkych jazdnych pasov a spevnenych krajnic
PK vratane dopravnych ostrovéekov a deliacich pasov do celku, ktorym vznikne prvok Plocha PK.”
VSetky ostatné prvky MRS PK sa musia nachadzat v ramci Plochy PK.

Plocha PK, ktora reprezentuje celu siet’ PK, je hierarchicky najvyS$$im objektom pre mapovanie.
Jej delenim podfa nizSie uvedenych kritérii vznikaju prvky nizSieho hierarchického radu.

Plochu PK delime na mensie prvky podla tychto kritérii:
e zakladné kritéria

1. trieda PK,

2. ¢islo PK, ktoru dana plocha reprezentuje,
e doplnkové kritéria

3. vlastnik,
4. spravca,
5. okres,

e technické kritéria
6. planarnost geometrie (Obrazok 17).

Kritéria trieda PK a Cislo PK predstavuju prvy, zakladny stuperi delenia celej plochy cestnej
siete a siete miestnych ciest.

Na druhom, doplnkovom stupni delenia pribudaju kritéria, ktoré vyplyvaju z udajovych zakladni
tretich stran. SluZia na stanovenie prisludnosti udajov CTEPK k vlastnikom a spravcom, pripadne k
administrativnemu &leneniu.

Ostatne, plochy PK je mozné delit na zaklade podmienok a obmedzeni technickych
prostriedkov vyuzivanych pre ich evidenciu. Plochy PK sa modeluju ako 3D polygény, pri€om viaceré
informacné systémy mdézu mat problém s pracou s neplanarnymi geometriami (plochy, ktorych
geometria sa mimouroviiovo krizuje). Preto plochy, ktoré sa krizuju s hlavnym pasom PK, typicky
prepajajuce useky mimouroviiovych krizovatiek, sa m6zu od¢lenit do samostatnych prvkov plochy PK.

" Vonkajsiu hranu spevnenej krajnice je mozné jednoznacne urcit' v teréne.
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PK1

Vi

V2

PK1

Obrazok 17 — Priklad od¢&lenenia pléch PK v mimourovnovej krizovatke do samostatnych prvkov;
plocha V2 bola od¢lenena z dévodu zachovania planarnosti geometrie hlavného pasu PK, plocha
V1 mdze aj nemusi byt od¢lenena od hlavného pasu, nakolko nekrizuje hlavny pas

4.1.1 Pravidla pre vymedzenie hranic pléch PK

Pri stanovovani hranic medzi prvkami Plocha PK je potrebné pri napojeniach jednotlivych PK
rozliSovat priebeznu a napajajucu sa PK (Obrazok 18).
e Priebezna PK v priestore krizovatky vedie svoj priebeh PK spojito bez prerusenia. Plocha
priebeznej PK je v priestore krizovatky modelovana spojito.
¢ Napdjajuca sa PK v priestore krizovatky za&ina, kon¢i alebo je preruSena. Plocha napajajlcej
sa PK je modelovana, tak aby hranicou priliehala k hranici plochy priebeznej PK.
Ak z vySSie uvedenych pravidiel nie je mozné jednoznacne urdit priebeznu a napajajucu sa PK,
prihliada sa pri ich rozliSeni na dopravny vyznam. PriebeZnou komunikaciou v priestore krizovatky je
chapana PK s vy§8im dopravnym vyznamom.

@

priebezna PK A

priebezna PK A

~.

Obrazok 18 — Priradenie plochy PK k priebeznej (PK A) a napajajucej sa PK (PK B); 1) a 4) v
jednoduchej stykovej krizovatke, 2) v okruznej kriZovatke a 3) v priese¢nej krizovatke, kde
v pripadoch 2) a 3) dochadza k prerudeniu napajajucej sa PK B
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Pre stanovenie hranic ploch PK dvoch réznych PK platia nasledovné pravidla:

P0.1.1) 8 Mimo krizovatky je hranica plochy PK vedena po vonkajSej hrane spevnenej krajnice
a v mieste zmeny triedy a/alebo €isla PK (vy$Sie uvedené zakladné kritéria 1 a 2) je hranica
plochy PK vedena kolmo na pomyselnu os od oboch vonkajsich hran spevnenej krajnice,

P0.1.2) v priestore krizovatky sa najprv urc¢i priebezna a napajajuca sa PK (pozri vySSie) a podla
spdsobu napojenia sa uplatni pravidlo

P0.1.2.1) napojenie bez pridavného pruhu: ak sa napajajuca PK pripaja na priebeznu PK
bez pridavného pruhu, hranica sleduje spojenie okrajov priebeznej PK v mieste
napdjajucej sa PK na zadiatku alebo konci obluka narozia urovhovej krizovatky
(Obrazok 19),

< priebezna PK

Obrazok 19 — Detail hranice medzi napajajucou sa a priebeznou PK v pripade napojenia
bez pridavného jazdného pruhu

P0.1.2.2) s pridavnym pruhom: ak sa napdjajuca PK pripaja na priebeznu PK pridavnym
pruhom, hranicu tvori useCka kolma na os napajajucej sa PK so zaciatkom vo
vrchole obluka narozia krizovatky alebo dopravného ostrovéeka od priebeznej PK,
a koncom na vonkajSom okraji spevnenej krajnice napajajucej sa PK (Obrazok
20),

vrchol ostrovéeka

\\\\\L

priebezna PK

Obrazok 20 — Detail hranice medzi napajajlicou sa a priebeznou PK v pripade napojenia
s pridavnym jazdnym pruhom

P0.1.2.3) s dopravnym ostrovéekom: ak su jazdné pasy napajajucej sa PK rozdelené
dopravnym ostrov€ekom, hranicu tvori prifahla strana dopravného ostrovéeka k
priebeZnej PK a jej prediZzenia vedené z rohov prifahlej strany dopravného
ostrov€eka na vonkajSiu hranu spevnenej krajnice napdjajucej sa PK (Obrazok
21).

8 Cislovanie pravidiel odkazuje na troveri referencnej siete, ktorej sa tykaju. P0.x st oznadené pravidia pre RS tirovne
0, P1.x pre RS urovne 1 a P2.x pre RS trovne 2.
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] rohy ostrovéeka

priebezna PK A priebezna PK A

prilahla strana
ostrovéeka

rohy ostrovceka

Obrazok 21 — Detail hranice pri napojeni s dopravnym ostrovéekom

Pri stanoveni hranic pléch PK z dévodu zmeny vlastnictva alebo spravcovstva (vy$sie uvedené
doplnkové kritéria 3 a 4) je potrebné hranicu plochy PK viest v sulade s platnou legislativou, na zaklade
dokladov preukazujucich majetkové resp. spravcovské pomery. Prvoradym ciefom je zachytit miesto,
v ktorom pomyselna os PK alebo osi jazdnych pasov PK pretinaju majetkova alebo spravcovsku
hranicu.

Pre ur€enie hranice vlastnictva alebo spravcovstva platia nasledovné pravidla:
P0.2.1) mimo krizovatky je hranica plochy PK vedena kolmo na pomyselnid os PK od oboch
vonkajSich hran spevnenej krajnice v mieste preukazanej zmeny (Obrazok 22),

vlastnik A

Obrazok 22 — Zmena vlastnika mimo krizovatky

P0.2.2) v priestore krizovatky je hranica plochy PK uréena podla pravidiel P0.1.2).

Pri prechode PK zjedného administrativneho celku do iného (vyS$Sie uvedené dopinkové
kritérium 5), kedy plochu PK pretina hranica administrativneho ¢lenenia, plochu PK rozdelujeme opat
podla pravidiel P0.2) pricom priebeh hranice méze byt vhodne zjednoduSeny, aby sa predislo
nezelanému rozdrobeniu plochy PK (Obrazok 23).
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hranica .
okresu \
| delenie

y plochy PK

okres A | okres B

plocha PKA

Obrazok 23 — Priklad delenia plochy PK na hranici okresu, hranica medzi plochou A a plochou B
je modelovana kolmou useckou na os PK v priese¢niku s hranicou okresu so zaCiatkom
a koncom na vonkaj8ich hranach spevnenej krajnice

Pravidla P0.2) sa pouziju aj pri potrebe delenia ploch PK z dévodu technickych obmedzeni
aplikaéného programového vybavenia spracovanie prvkov MRS PK (vy$Sie uvedené technické kritérium
6).

4.1.2 Priradenie charakteristik k ploche PK

V ramci plochy PK sa eviduju charakteristiky Cislo a trieda PK, vlastnik, spravca a okres.
S vynimkou prisluSnosti k PK su charakteristiky evidované na zakladne skutkového stavu listinnych
podkladov a administrativnych hranic.
Priradenie charakteristik trieda a €islo PK k ploche PK sa riadi podla nasledovnych pravidiel:
P0.3.1) mimo krizovatky sa charakteristiky naplnia podfa PK, ktorej plochu reprezentuje, podla
vySSie uvedenych zakladnych kritérii 1 a 2,
P0.3.2) v priestore krizovatky
P0.3.2.1) v uroviovej krizovatke: v urovhovej krizovatke su charakteristiky naplnené podfa
priebeznej PK, s vynimkou pléch jazdnych pasov sluziacich na prepojenie
priebeznej PK s napajajucou sa PK. Plochy jadznych pasov, ktoré prepajaju PK,
preberaju charakteristiky napajajucich sa PK. Ak v krizovatke nie je mozné
jednoznaéne urCit priebeznd PK, potom jej funkciu prebera dopravne
najvyznamnejSia PK (Obrazok 24).

Obrazok 24 — Naplnenie charakteristiky vlastnika jazdnych pasov sluziacich na prepojenie PK v
urovhovej krizovatke

P0.3.2.2) v mimourovriovej krizovatke: v mimouroviiovej krizovatke su charakteristiky
pléch PK, vratane pléch jazdnych pasov sluziacich na prepojenie priebeznej PK
S napajajucou sa PK, naplnené podfa priebeznej PK. Ak v kriZovatke nie je mozné
jednoznaéne urcit priebeznd PK, potom jej funkciu prebera dopravne
najvyznamnejsia PK (Obrazok 25).
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priebeznd PK A

(1 [

priebeznd PK A

Obrazok 25 — Naplnenie charakteristiky trieda PK a Cislo PK jazdnych pasov sliziacich na
prepojenie PK v mimourovriovej krizovatke

P0.3.2.3) v krizovatkach s viacerymi Uroviiami su jej Casti na jednej Urovni posudzované
podla P0.3.2.1) a mimouroviiové Casti v tychto krizovatkach podla P0.3.2.2).
Priklad rieSenia mimourovriovej krizovatky s rieSenim podfa viacerych urovni
zobrazuje (Obrazok 26).

Obrazok 26 — Priklad mimourovhovej krizovatky s rieSenim podla viacerych drovni: okruzné
krizovatky, ktoré su su€astou mimourovnovej krizovatky, su posudené ako uroviiové; napajajuce
useky v okruznych krizovatkach preberaju charakteristiky napajajucej sa PK ako PK s niz§im
dopravnym vyznamom; Useky priebeznej PK mdzu/nemusia byt vy€lenené do samostatnych
pléch
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4.2 Modelovanie referenénej siete pozemnych komunikacii irovne 1

Modelovanie prvkov RS urovne 1 je determinované vyskytom jazdnych pasov. Siet PK je
vhimana v detaile ich dopravnych prepojeni, deliacich pasov a dopravnych ostrovéekov. Pomyselné osi
jazdnych pasov tvoria linie Gsekov. Useky sa stretavaiju v uzloch. Uzly a tseky tvoria spojitu referenénu
siet PK urovne 1. Pri modelovani usekov sa zohfadriuju zmeny v charakteristikach podla Tabulka 3 —
Charakteristiky useku A) zakladné: dopravny smer; B) vztah k PK: Cislo PK, trieda PK, smer; C)
administrativne; D) evidencné.

Délezitou su€astou modelovania usekov je umiestnenie evidenénych bodov, ¢im sa vymedzuje
Cast jazdného pasu, ktora je reprezentovana vyhradne tymto Usekom, a zaroven sa stanovi evidenéna
dizka useku.

Pozemné komunikacie a cestné tahy su v RS Urovne 1 modelované zoradovanim Usekov do
vacsieho celku.

4.2.1 Modelovanie usekov, uzlov, evidenénych bodov a prievozov

V definiciach pravidiel modelovania usekov, uzlov, evidenénych bodov a prievozov RS urovne
1 MRS PK rozliSujeme, pre potreby tohto TP, jazdné pasy z pohladu napojenia na:
e priebezny — jazdny pas ur€eny na danom mieste, ktory prevadza priebeh PK.
e napajaci — jazdny pas ur€eny na danom mieste, ktory zacina, alebo kon¢&i na priebeznom,
a z pohladu dopravného smeru na:
e obojsmerny — jazdny pas, ktorym je vedena doprava v oboch smeroch,
e jednosmerny — jazdny pas, ktorym je vedena doprava v jednom smere.

Zaroven sa pri modelovani tychto prvkov, pre potreby tohto TP, pouzivaju nasledovné pomocné

e pomyselna os jazdného pasu — linia reprezentujuca jazdny pas, ktora vedie jeho stredom,

e pomyselna hranica - linia reprezentujuca styk dvoch pléch PK alebo jazdnych pasov tej istej PK
v mieste ich napojenia; spaja zaciatky alebo konce oblukov narozi krizovatiek,

e pomyselna kolmica - linia vedena kolmo na pomyselnu os jazdného pasu v stanovenom bode
podla konkrétnej situacie.

V nasledovnych tabulkach su uvedené vzory, ktorych uplatnenim v konkrétnych situaciach

vznika model urovne 1. Tabulka 9 uvadza vzory pre modelovanie uzlov a evidenénych bodov usekov
a Tabulka 10 vzory pre modelovanie Usekov.

Tabuflka 9 — Modelovanie uzlov a evidengnych bodov - vzory

Popis # | Nacrt — Model

priesecnik
pomyselnej osi

priebezného e .
jazdného pasu V1 /,@

s pomyselnou -
osou B e & o
napdjajuceho sa
jazdného pasu

prieseénik . . | |
pomyselnej osi | a) | b) | <) |
apomyselnej VR e —— ‘b* ffffff — 05— H— O
kolmice I : | |
I ' ' !
£ - =
va|-- & &
-b ----- o~ Pay
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V4

priesecnik -
pomyselnej osi P /
a pomyselnej B R s

. V5
hranice

Tabulka 10 — Modelovanie Usekov

Popis # | Nacrt — Model

pomyselna os

V6 _________________
predizenie
pomyselnej osi V7 | L.
spojenie

pomyselnej  osi _ = L.
sjej predizenim | V8
na jednom alebo
oboch koncoch

Uplatnenim uvedenych vzorov v jednotlivych situaciach su definované pravidla modelovania,
ktoré umiestriuju useky, ich evidenéné body a uzly nasledovne, priCom vzory usekov su determinované
umiestnenim evidenénych bodov podfla vzorov V1-V5, preto ich pouzitie nie je uvadzané.

P1.1) v mieste napojenia jazdnych pasov bez pridavného pruhu (Obrazok 27):
e uzol a evidentné body usekov modelujucich priebezny jazdny pas si modelované
podla V1,
e evidencny bod useku modelujuci napajajuci jazdny pas je modelovany podla V5,

et

pomyselna
hranica os usek

Usek

“predizenie T guzoluaqva
osi evidenéné body

Obrazok 27 — Umiestnenie prvkov podfa pravidla P1.1

P1.2) v mieste napojenia jazdnych pasov s pridavnym pruhom (Obrézok 28):
e uzol a eviden¢né body Usekov modelujucich priebezny jazdny pas su modelované
podla V1,
e evidencny bod Useku modelujuci napéjajuci jazdny pas je modelovany podla V4, pricom
pomyselna kolmica sa dotyka vrcholu obluka rohu dopravného ostrovceka,

~0s (’3‘94.
~ - 5
\Q}' pomyselna kolmica evidenény bod

~ predlzenie osi uzol a dva evidenéné body

Obrazok 28 — Umiestnenie prvkov podfa pravidla P1.2
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P1.3) v mieste smerového rozdelenia jazdného pasu PK (Obrazok 29):

e uzol a evidenéné body usekov su modelované podla V3, pricom pomyselna kolmica
prechadza vrcholom obluka rohu stredného deliaceho pasu alebo dopravného

ostrovceka,
&> <1
pomyselnal 13  evidencny bod usek
os . ko_“m_cal usek uzol a ~
evidenény bod :
......... o5 ! Gsek
- £ evidenény bod
>

Obrazok 29 — Umiestnenie prvkov podla pravidla P1.3

P1.4) v mieste dotyku jazdnych pasov réznych PK — vzajomného prepojenia (ak dochadza
k napojeniu jazdnych pasov spdsobom, Ze aplikovanim pravidiel P1.1 a P1.2 dbjde k zlu¢eniu
pomyselnych hranic z oboch stran napojenia) (Obrazok 30):

e uzly a evidentné body usekov modelujucich priebezné jazdné pasy su modelované
podla V2a,

uzol usekov modelujucich vzajomné prepojenie jazdnych pasov je modelovany podla

V2c, priCom pomyselna kolmica je zaroven hranicou pléch PK,

e  Useky vzajomného prepojenia jazdnych pasov su modelované podfa V8,

.p:I'oc

os Selna kolmica -

pomy

os
pI?:haW(B ____________________________________

usek

uzol a dva evidencné body o usek

usek @7..——" pisek
uzol a dva evidencné body

Obrazok 30 — Pravidlo 1.4

P1.5) v mieste vzajomného prepojenia jazdnych pasov rovnakej PK (Obrazok 31):
e uzlyaevidenéné body usekov modelujucich priebezny jazdny pas su modelované podfla
V1,

e evidencny bod Useku modelujuci napajajuci jazdny pas je modelovany podla V5,

_os . . _ usek % uzol a dva Usek
: 5 evidenéné body
I g b P 2 d
____________ os Usek @uzol adva Usek
_| pomyselnd hranica evidencné bod

‘ evidencny

1

P1.6) v mieste zaciatku, konca, alebo prerusenia PK (Obrazok 32):

e uzol aevidentny bod useku je modelovany podla V2b, pricom pomyselna kolmica
prechadza zaciatkom, koncom alebo prerusenim PK,

koniec PK 0s %uzol a evidenény bod tsek

usek

Obrazok 31 — Pravidlo 1.5

Obrazok 32 — Pravidlo 1.6
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P1.7) v mieste rozdelenia PK administrativhou hranicou (Obrazok 33):

e uzol a eviden¢né body usekov su modelované podla V2a, pri¢om pomyselna kolmica
prechadza po administrativnej hranici vlastnictva, spravcovstva alebo okresu; v
pripade, ak administrativna hranica pretina os jazdného pasu viackrat na malom uzemi,
je zvolené jedno miesto reprezentujice tuto hranicu tak, aby sa predislo nezelanému
rozdrobeniu na prili§ vefla kratkych usekov,

' administrativna hranica ; administrativna hranica

i

&um\ a dva evidenéné body
T usek
|
i

Obrazok 33 - Pravidlo P1.7

P1.8) v mieste zmeny dopravného smeru mimo priestoru krizovatky (Obrazok 34):
e uzol a eviden¢né body usekov su modelované podla V2a, pricom pomyselna kolmica
prechadza bodom reprezentujucim zvislé dopravné znacenie — jednosmerna cesta,

& &

N os uzol a dva evidencné body

| Usek usek

Obrazok 34 - Pravidlo P1.8

P1.9) v mieste, poruSenia restrikcie pociatoéného a koncového uzla useku viozenim pomocného
uzla (Obrazok 35):
e uzol a evidentné body uUsekov modelujucich miesto, kde dochadza k rozdeleniu
obojsmerného jazdného pasu na jednosmerné jazdné pasy su modelované podla V1,
e  pomocny uzol a evidenéné body Useku su modelované podla V2a,

O romyselnahmnia — ~—cidentnybod Gsek
pomyselndos X~ .- uzol adva

usek -
umN evidenéné body)
evidencné body

usek

Obrazok 35 — Pravidlo P1.9

~ .

P1.10) v mieste rozdelenia vioZenim protilahlého uzla (Obrazok 36):
e uzol a evidenéné body usekov su modelované podla V2a, pri¢om pomyselna kolmica
prechadza uzlom na protifahlom jazdnom pése,

. <J1

. - ———— 0s_ uzol a dva evidenéné body 5 usek
| pomyselna kolmica

e A 0s_ uzol a dva evidenéné body(E usek

pomyselna hranica _- “prediZenie osi ,
e >
e y.
& - 5%

Obrazok 36 — Pravidlo P1.10
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P1.11) v mieste prevedenia PK cez vodny tok prostrednictvom kompy, je prievoz modelovany
podla V8 ako spojnica uzlov v miestach prerusenia PK (pozri aj pravidlo P1.6) (Obrazok 37).

usek
uzol a evidenény bod

uzol a evidenény bod

Obrazok 37 — Pravidlo P1.11

Modelovanim prvkov RS Urovne 1 mdze pouZzitim vyssie uvedenych pravidiel dojst k poruseniu restrikcie
o0 minimalnej dizke uUseku. V danom pripade je potrebné takto modelované useky zlugit, pri¢om
dopravné prepojenia zostanu zachované. Priklad jednej z moznych situacii zachytava Obrazok 38.

| )

D i« | D S
%

fi i

Obrazok 38 — Zmena umiestnenia neevidenénych €asti usekov: viavo pred Upravou, vpravo
navrh moznej Upravy

Priklady uplatnenia tychto pravidiel pri modelovani siete PK sa nachadzaju v Prilohe 6.

Vytvorenym prvkom su stanovené charakteristiky sp6sobom uvedenym v
e  Tabulka 11 pre uzly,
e Tabulka 12 pre useky a
e Tabulka 13 pre prievozy.

Tabulka 11 — Spbésob naplnenia charakteristik uzlov

Charakteristika Spodsob naplnenia

hraniény priechod podla polohy na §t. hranici SR, udaje
vyplyvajuce z udajovych z&kladni tretich stran
(nazov hrani¢ného priechodu)
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Tabulka 12 — Spbsob naplnenia charakteristik Usekov

Charakteristika Spdsob naplnenia

pociato€ny uzol naplnené ako désledok uplatnenia pravidiel
koncovy uzol 0 umiestneni prvkov

nazov

evidenéna dizka

Cislo PK prebrané z plochy PK podfa toho, v ktorej
trieda PK ploche PK lezZi eviden¢na Cast

vlastnik

spravca

okres

kraj®

geometricka orientacia odvodené podla umiestnenia prvkov

smer a rozhodnutia o UCS

peaz

dopravny smer podla stavu v teréne

stavebnd klasifikacia podfa udajovych zakladni tretich stran
funkéna kategoria

legislativny stav

ulica

obec podla polohy (v pripade Usekov miestnych ciest)

Tabulka 13 — Spbésob naplnenia charakteristik prievozov

Charakteristika Spdésob naplnenia

pociato¢ny uzol naplnené ako désledok uplatnenia pravidiel
koncovy uzol 0 umiestneni prvkov

nazov podfa polohy

4.2.2 Modelovanie pozemnej komunikacie

Prvok Pozemna komunikacia je modelovana zoradenim Usekov do USU modelujuceho priebeh
v smere PK a USU modelujuceho priebeh v protismere PK. Cislo, triedu a orientaciu PK stanovuje
rozhodnutie 0 UCS. Geometria PK je tvorena geometriou USU priebehu PK v jej smere a geometriou
USU priebehu PK v jej protismere.

4.2.3 Modelovanie cestného t'ahu

Prvok Cestny tah je modelovany zaradenim usekov do spoloénej mnoziny podla toho, ktorymi
usekmi je tah vedeny, pricom geometria tahu je tvorena zli¢enim geometrii tychto Usekov.

4.3 Modelovanie referenénej siete pozemnych komunikacii irovne 2

Modelovanie referenénej siete urovne 2 eviduje priebeh jednotlivych tras PK a ich vzajomného
prepojenia s najvy§Sou mierou generalizacie. Generalizacia v krizovatkach spociva v abstrahovani
detailnych prepojeni jazdnych pasov do jedného prvku, ktorym je uzol Urovne 2. Generalizaciou
jazdnych pasov do jednej linie, vznika prvok urovne 2 - pozemna komunikacia, ktorou vedie jej trasa.

Ugelom urovne 2 je poskytnut zjednoduseny, ale zarover logicky konzistentny pohlad na
cestnu infrastruktiru v geografickom priestore.

4.3.1 Modelovanie pozemnej komunikacie urovne 2

Pri modelovani prvku PK sa modeluje linia trasy PK vedena v 3D priestore podla nasledovnych
pravidiel:
P2.1.1) pri vedeni linie PK sa abstrahuje od vSetkych jazdnych pasov uréenych na prepojenie
s inymi PK a sustredi sa iba na jazdny pas veduci trasu PK. Aj pri smerovo rozdelenych PK
sa modeluje iba jedna linia, pokial oba jazdné pasy vedu paralelne.
P2.1.2) vybrané PK maiju niektoré ¢asti svojho priebehu vedené v samostatnych jazdnych pasoch
oddelenych vyznamnou prirodnou alebo antropogénnou prekazkou. Potom sa aj linia PK

% Kraj sa vypliia odvodenim vztahu podla okresu.
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deli tak, aby mohla byt zachytena rozli¢éna poloha jednotlivych tras PK a taktiez iné smerové
a vySkové vedenia trasy PK [T2], [T3], [T4] v danej lokalite (Obrazok 39)1°,

PKA <€«—— PKA €—
e
PKA —» PKA —»

Obrazok 39 — Smerové rozdelenie PK a jej trasovanie v rozliénych trasach z dévodu prirodnej
alebo antropogénnej prekazky

4.3.2 Modelovanie uzla trovne 2

Prvok uzol urovne 2 predstavuje jednu z nasledovnych situacii:
zaciatok alebo koniec PK,

napojenie/krizovanie dvoch alebo viacerych PK,

hranicu administrativneho uzemia,

pomocny uzol

Geometria uzla urovne 2 sa umiestiuje:
P2.2.1) na zaciatku/konci PK: uzol je umiestneny na koniec PK na konci jej trasy (Obrazok 40),

situdcia ‘ uroven 1 ‘ urover 2
: jazdny pas O ‘
:| deliaci pas C
| jazdny pas O ‘

Obrazok 40 — Umiestnenie uzla urovne 2 na zaCiatku smerovo rozdelenej PK; Poznamka:
v pripade smerovo nerozdelenej PK je poloha uzla a useku urovne 2 identicka s polohou uzla
a useku urovne 1

P2.2.2) pri krizovani PK:
P2.2.2.1) ak existuje priebezna PK: uzol je umiestneny do trasy priebeznej PK v mieste
napojenia napdjajucej sa PK resp. predlZenia jej pomyselnej trasy (Obrazok 41).

/;% .

s

Obrazok 41 — Umiestnenie uzla v krizovatke na priebeznej PK

P2.2.2.2) ak neexistuje priebezna PK: uzol je umiestneny do priesecniku tras PK resp. ich
pomyselnych predlZeni.

10 Konkrétne priklady st uvedené v Prilohe 6, bod R) a S).
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P2.2.3) na rozhrani administrativneho Uzemia: uzol je umiestneny na priesecnik hranice s trasou
PK, pricom pomyselna kolmica prechadza po administrativnej hranici; v pripade, ak
administrativna hranica pretina os jazdného pasu viackrat na malom uzemi, je zvolené jedno
miesto reprezentujuce tuto hranicu tak, aby sa predislo nezelanému rozdrobeniu na prili$ vela
kratkych usekov (pozri aj P1.7).

P2.2.4) v pripade porusenia restrikcie rozdielneho pociatoéného a koncového uzla na Useku 2.
urovne sa uzlom rozdefuje takyto usek na 2 Useky (pozri aj P1.9).

4.3.3 Modelovanie tUseku urovne 2

Useky Urovne 2 sa modeluju podra nasledovnych pravidiel:
P2.3.1) usek urovne 2 vznika delenim geometrie PK na mensie ¢asti v miestach uzlov urovne 2,
P2.3.2) ak to funkcia referenc¢nej siete Urovne 2 vyzaduje [ISO 20524-1:2020], mbZe Usek urovne 2
vznikat' aj v krizovatke, vy¢lenenim vybranych jazdnych pasov sliziacich na prepojenie PK
v krizovatke do samostatného useku (Obrazok 42).

Obrazok 42 — Od¢&lenenie jazdnych pasov prepajajucich PK v krizovatke do samostatnych
usekov; hrubou €iarou Useky a uzly urovne 2, tenkou Ciarou useky urovne 1. Vlavo: priklad
s vy€lenenymi jazdnymi pasmi, ktoré prepajaju krizujuce sa PK v krizovatke do samostatnych
obojsmernych usekov. Vpravo: modelovanie Usekov urovne 2 iba pomocou hlavnych jazdnych
pasov. V mieste krizovania vznika jeden uzol urovne 2.

4.3.4 Tvorba vazieb medzi prvkami referenénej siete urovne 1 a 2

Medzi prvkami RS urovne 1 a 2 je modelovana vazba podfa pravidiel:
P2.4.1) pre usek mimo krizovatky: usek urovne 1 mimo kriZzovatky je priradeny useku urovne 2,
ktory reprezentuje tu istu €ast jazdného pasu PK (Obrazok 43),

troven 1

Obrazok 43 — Priradenie Usekov urovne 1 v krizovatke k Useku urovne 2 v pripade smerového
delenia mimo krizovatky
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P2.4.2) pre usek v krizovatke:
P2.4.2.1) Usek urovne 1 je priradeny k Useku Urovne 2, ktory reprezentuje tu istu Cast
jazdného pasu PK (Obrazok 44),

uroven 2

uroven 1

Obrazok 44 — Priradenie Useku urovne 1 v krizovatke Useku Urovne 2

P2.4.2.2) isek urovne 1 je priradeny k uzlu Urovne 2, ktory reprezentuje tu istu Cast
krizovatky (Obrazok 45),

uroven 1

Obrazok 45 — Priradenie Usekov a uzlov Urovne 1 v krizovatke k uzlu urovne 2; vSetky useky
a uzly urovne 1 v ramci krizovatky su priradené k jedinému uzlu Urovne 2 reprezentujiceho celu
krizovatku

P2.4.3) pre uzol:
P2.4.3.1) useky vstupujuce do uzla prislichaju jednému Useku urovne 2: rovhakému useku
urovne 2 je priradeny aj uzol urovne 1 (Obrazok 43),
P2.4.3.2) useky vstupujuce do uzla patria viacerym Uusekom udrovne 2: uzol urovne 1 je
priradeny uzlu Urovne 2, ktory prepaja tieto Useky urovne 2 (Obrazok 44).
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Priloha 1 Doménovy model Modelu referenénej siete pozemnych
komunikacii

Doménovy model RS PK (Obrazok 46) je pohlad na MRS PK z pohladu informaéného systému.
Zvyrazfiuje entity, pojmy danej domény a ich vzajomné vztahy v UML notacii.

Plocha PK
|F'K gislo
referenéna sief Grovne 0
referenéna siet Grovne 1
Usporiadany sled Gsekov
Cestny fah 0""<>|PK Cislo
PK ¢islo
1.2
0..n
1
Pozemna komunikéacia trovne 1
1.n 1.n &Pk cislo
. . <
Usek Grovne 1 FK priebeh PK
PK usekld 1.n Prievoz
FK pociato¢ny uzol 1 2 Uzol Grovne 1 2 1.n |PK  nazov
FK koncovy uzol PK &islo @ FK  pociatoény uzol
FK pozemné komunikacia FK  koncovy uzol
1.n 0..n 0..n 1.n
Pozemna komunikacia Grovne 2 referenéné sief Grovne 2
PK ¢islo
1
0..1 0.1
1.n ¢
Usek drovne 2
PK usekld 0.1 0.1
FK pogiatoény uzol 1.n » Uzol drovne 2
FK koncovy uzol PK &islo
FK pozemna komunikacia

Obrazok 46 — Doménovy model RS PK
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Priloha 2 Charakteristiky prvkov Modelu referenénej siete pozemnych

komunikacii

Tabulka 14 — Prehlad charakteristik prvkov MRS PK

Usek trovne 2

Uzol urovne 1

Uzol urovne 2

Cestny tah

Prievoz

Charakteristika

Popis

2— PK urovne 1

<

3 IPK urovne 2

wn

< [Usek drovne 1

Zakladné

id

jedinec¢ny identifikator

O | ¥ plocha PK

O
O

cislo

jedineény identifikator

@)
®)

nazov

jedineény identifikator

typ

jemnejSie Clenenie v ramci triedy prvku

evidenéna dizka

dizka evidenénej ¢asti Useku vyjadrena
celym ¢&islom v metroch. Ak usek nema
evidenénu Cast, tak jeho evidenéna
diZka je rovna nule. Na evidenénej asti
useku dizka linearne monoténne rastie
Vv smere geometrickej orientacie useku.

geometria

zachytenie tvaru prvku a jeho priebehu
terénom

orientacia

vyjadrena pociatoénym a koncovym
uzlom

pociato¢ny uzol

Cislo uzla na zaciatku prvku

koncovy uzol

Cislo uzla na konci prvku

O0|0| O | O

Oo|0o| O | O

Oo|0| O | O

0|0l O | O

o|0| O | O

dopravny smer

povoleny smer dopravy (smer pohybu
vozidiel) na Useku:
e obojsmerny
e jednosmerny, pricom smer
dopravy je suhlasny s
orientaciou Useku
e jednosmerny, priom smer
dopravy je nesuhlasny s
orientaciou useku

Vzt'ah k PK

Cislo PK

Cislo pozemnej komunikacie

o
o

trieda PK

trieda pozemnej komunikacie

smer

smer priebehu dopravne
najvyznamnejsej PK veducej usekom:
e Usekom prechadzaju oba
priebehy dopravne
najvyznamnejsej PK,
e Usekom prechadza iba priebeh
PK v smere dopravnej
najvyznamnejSej PK (suhlasne
s orientaciou Useku),
e Usekom prechadza iba priebeh
PK v protismere dopravne
najvyznamnejsej PK (suhlasne
s orientaciou useku),
e Usekom neprechadza ziadny
priebeh PK

peaz

priznak oznac&ujuci peazny usek
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Usek drovne 2
Uzol Urovne 1
Uzol Urovne 2
Cestny tah
Prievoz

=~ IPK Urovne 1
;zg PK drovne 2
- |Usek trovne 1

T |Plocha PK
n

<
o

Charakteristika Popis

kraj RSUJ 3 kdd podra [Z4] platného
administrativno-uzemného €lenenia
Slovenskej republiky, do ktorého
prvok priestorovo spada

@)
®)

okres LSUJ 1 kéd podra [Z4] platného
administrativno-uzemného ¢lenenia
Slovenskej republiky, do ktorého
prvok priestorovo spada

Administrativne

obec LSUJ 2 kéd podra [Z4] platného
administrativno-uzemného ¢lenenia
Slovenskej republiky, do ktorého
prvok priestorovo spada

ulica nazov ulice na prvku 0]

hraniény priechod nazov hrani¢ného priechodu 0]

vlastnik nazov subjektu viastnika prvku

O
O
®)

spravca nazov subjektu spravcu prvku 0] O| 0

stavebna kategéria | spdsob stavebno-technického
vyhotovenia usekov PK a ich vztah 6]
k okolitétmu Uzemiu

Evidenéné

funkéna klasifikacia | dopravny vyznam Useku na zaklade
toho, aké sidla spaja

legislativny stav legislativny spdsob, ktorym bolo
rozhodnuté o zaradeni Useku do @]
uzivania
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Priloha 3 Topologické vazby

Topologické pravidla

Vyhovujuci stav

Nevyhovujuci stav

plochy PK sa nesmu prekryvat

plochy PK musia na seba spojito nadvéazovat

kazdy uzol sa musi dotykat aspori jedného
liniového prvku, teda v sieti sa nesmu
nachadzat samostatné uzly

liniové prvky nesmu zacinat aj koncit
na tom istom uzle

dva lubovolné uzly mozu spajat najviac
dva useky, pricom ich orientacia
musi byt opacna

dva lubovolné uzly moze spajat najviac
jeden prievoz

minimélna dizka geometrie liniového prvku
je 1 meter

geometrie dvoch réznych liniovych,
alebo bodovych prvkov sa nesmu prekryvat
v 3D priestore

le
l<—
<= +
le
ke — —

le
le
Il

.
e
a—

uzly a tseky lezia v ploche PK

useky st geometricky orientované,
teda maju jasne stanoveny zaciatok (prvy bod)
a koniec (posledny bod)

prvy bod Gseku lezi na podiato¢nom uzle
a posledny bod na koncovom uzle

liniové prvky sa mézu mimouroviiovo krizovat
so sebou samym, alebo inym liniovym prvkom

37



TP 120 CTEPK - Modelovanie referenénej siete

Priloha 4 Priklady lokalizacie javov usekovym stani¢enim

o Usekové stani¢enie udalosti
o Situacia 1) bodovej udalosti vo vnutri plochy PK (Obrazok 47),
o Situacia 2) liniovej udalosti vo vnutri plochy PK (Obrazok 48),
o Situacia 3) bodovej udalosti mimo plochy PK (Obrazok 49),
o Situacia 4) liniovej udalosti mimo plochy PK (Obrazok 50).

Obrazok 47 - Usekové stani¢enie bodovej udalosti nachadzajlcej sa vnutri plochy PK
(usek c, 10 m, 1.1.2000)

70m

Obrazok 48 — Usekové stani¢enie liniovej udalosti nachadzajicej sa vnutri plochy PK
(usek ¢, 40 — 70 m, 1.1.2000)

a dopravna znacka

Obrazok 49 - Usekové stani¢enie bodovej udalosti nachadzajucej sa mimo plochy PK
(usek c, 10 m, 1.1.2000)

Q

zvodidlo

Omlc o T T 70 m

Obrazok 50 - Usekové stanigenie liniovej udalosti nachadzajicej sa mimo plochy PK
(usek c, 40 — 70m, 1.1.2000)
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o Usekové stanienia udalosti pre rozne verzie referenénej siete
Zmeny na sieti PK mézu mat vplyv na hodnotu stanic¢enia udalosti bez toho, Ze samotny
jav reprezentovany udalostou by zmenil polohu. Situacie uvedené nizSie znazornuju vybrané
pripady, kedy zmena siete PK ma vplyv na hodnotu Usekového stani¢enia udalosti.
o Situacia 5) Roz8irenie siete PK 0 novy Usek (Obrazok 51),
o Situacia 6) Zmena priebehu PK (Obrazok 52).

o
o

Obrazok 51 — Porovnanie zmeny hodnoty stani¢enia udalosti na totoznej lokalite po rozSireni
siete PK 0 novy Usek — hodnota stani¢enia udalosti (Usek ¢, 100m, 1.1.2000) sa zmenila na
(usek d, 50 m, 1.1.2001)

PKB c PK A
N C
20 L 2
Um ------------------------------------- 100m Orn:q .......................................... 104m
PKB
b b

Obrazok 52 — Porovnanie zmeny hodnoty stani¢enia udalosti na totoZnej lokalite po zmene
priebehu PK — pévodne PK A prechadzala usekmi a, b a PK B po Useku c, po zmene siete PK uz
PK A prechadza usekmi a, ¢ a PK B po useku b, ¢o ovplyvnilo umiestnenie zaciatocného
evidencného bodu na Useku ¢ — hodnota stani¢enia udalosti (Usek c, 100 m, 1.1.2000) sa zmenila
na (usek c, 104 m, 1.1.2001)
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Priloha 5 Kumulativne a kilometrovnikové stanicenie

Tabulka 15 — Popis kumulativheho stani¢enia

Parameter Hodnota
droven RS Usekov tvoriacich USU RS drovne 1
typ dizky useku evidenéna dizka
jednotka vzdialenosti Kilometer

vymedzenie mnoziny USU

USU tvoriaci priebeh PK

vztazny bod na USU, od ktorého sa meria
vzdialenost

zaciatok PK - prvy evidencny bod na prvom
useku USU tvoriacom priebeh PK v zoradeni od
zaciatku PK

format zapisu hodnoty vzdialenosti stani¢enia

desatinné Cislo vyjadrujuce vzdialenost od
zaciatku PK

Tabulka 16 — Popis kilometrovnikového stani€enia

Parameter

Hodnota

Groven RS Usekov tvoriacich USU

RS drovene 1

typ dizky Useku

evidenéna dizka

jednotka vzdialenosti

kilometer

vymedzenie mnoZziny USU

USU tvoriaci priebeh PK

vztazny bod na USU, od ktorého sa meria
vzdialenost

najbliz&i kilometrovnik v ramci USU, ktory
modeluje priebeh PK

format zapisu hodnoty vzdialenosti stani¢enia

desatinné Cislo vyjadrujuce sucet hodnoty
kilometrovnika a vzdialenosti od tohto
kilometrovnika (ak sa meria v protismere PK, tak
sa vzdialenost odpocitava)

Poznamka: Obe stanienia sa uplatfiuju v procese usporiadania cestnej siete ako lokalizacné

parametre.
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Priloha 6 Uplatnenie pravidiel pri modelovani referenénej siete

V nasledovnych situaciach A) az O) su vybrané priklady modelovania na RS urovne 0, RS
urovne 1 a RS urovne 2. Zvy3né situacie su vybrané priklady Specifické iba pre niektoru z drovni RS.

A) Stykova krizovatka napajajucej sa 111/3246 na priebeznu 111/3244 bez pridavného jazdného pruhu
(Obrazok 53).

Obrazok 53 — Modelovanie stykovej krizovatky, pricom priebezna PK nou prechadza priamo
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B) Stykova krizovatka napajajucej sa 11/536 na priebeznu 111/3244 bez pridavného jazdného pruhu,
pricom priebezna PK nou neprechadza priamo (Obrazok 54, Obrazok 55).

Obrazok 54 — Modelovanie stykovej krizovatky, pricom priebezna PK fiou neprechadza priamo
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Obrazok 55 — Variant modelovania stykovej krizovatky, pricom priebezna PK fiou neprechadza
priamo
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C) Priese¢na krizovatka napajajucich sa 11/580 a 111/1497 na priebeznu 1/75 bez pridavnych jazdnych
pruhov (Obrazok 56).

Obrazok 56 — Modelovanie priese¢nej krizovatky
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D) Usmernena krizovatka napajajucej I11/3450 na priebeznu 1/18, v ktorej sa 111/3450 v smere na 1/18
v pravej Casti obrazka napaja prostrednictvom pridavného jazdného pruhu. Na prijazde 111/3450 do
krizovatky dochadza k smerovému rozdeleniu jazdného pasu. Zvysné napojenia su bez pridavného
jazdného pruhu (Obrazok 57).
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E) Usmernena krizovatka napajajucich sa 111/2325 a lll/2326 na priebeznu 1/18 bez pridavnych
jazdnych pruhov (rozSirenia su zastavkou autobusov). Na prijazdoch ciest 111/2325 a 111/2326 do
krizovatky dochadza k smerovym rozdeleniam jazdného pasu (Obrazok 58).

Obrazok 58 — Modelovanie usmernenej krizovatky Il
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F) Stykova krizovatka napajajucej sa I11/1083 na smerovo rozdelenu priebeznu 11/502 bez pridavnych
jazdnych pruhov. Na prijazdoch cesty 11/502 do krizovatky dochadza k smerovym rozdeleniam
jazdného pasu (Obrazok 59).
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G) Jednopruhova okruzna krizovatka 1/75 a 1/76 — na prijazde do krizovatky dochadza k smerovym
rozdeleniam jazdného pasu (Obrazok 60).

Obrazok 60 — Modelovanie jednopruhovej okruznej krizovatky
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H) Mimourovhova Stvorlistkova krizovatka D1 a R1 s pridavnymi jazdnymi pruhmi (Obrazok 61).
V pripade RS urovne 2, ak to situacia vyzaduje, je mozné zachovat samostatné useky urovne 2
prepajajuce PK v krizovatke.

\ A

Obrazok 61 — Modelovanie Stvorlistkovej krizovatky a 2 mozné varianty modelovania RS
urovne 2, variant 1 ako jeden uzol, variant 2 so zachovanim obojsmernych prepojeni
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I) Napojenie na smerovo rozdelent D1 iba v jednom smere s pridavnym jazdnym pruhom — uplatriuje
sa pravidlo P1.2. Sucasne je potrebné vlozit protilahly uzol v RS drovne 1 z dévodu umoznenia
vytvorenia vazby medzi RS urovne 1 a 2 (Obrazok 62).

R
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Obrazok 62 — Modelovanie napojenia na smerovo rozdelenu PK iba z jedného smeru
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J) Vzajomné prepojenie D2 a 1/2 -V pravej €asti obrazka vznika protilahly uzol v RS urovne 1 (pozri aj
situaciu )) (Obrazok 63).

Obrazok 63 — Modelovanie vzajomného prepojenia dvoch réznych PK a 2 mozné varianty
modelovania na RS drovne 2, variant 1 so zachovanim samostatného Useku prepojeni, variant 2
jednym uzlom drovne 2
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K) Smerové rozdelenie PK na 1/18 dopravnym ostrovéekom (Obrazok 64).
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Obrazok 64 — Modelovanie smerového rozdelenia PK
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L) Koniec PK I11/2384 (Obrazok 65).

Obrazok 65 — Modelovanie zadiatku/konca PK
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M) Ukoncenie 111/3226 slu¢kou, stred slucky nie je sucast PK (Obrazok 66).

Obrazok 66 — Modelovanie ukonCenia PK slu¢kou, stred slu€ky nie je su€astou PK
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N) Ukoncenie 111/1063 obratiskom, cela plocha obratiska je su¢astou PK (Obrazok 67)

Obrazok 67 — Modelovanie ukonCenia PK obratiskom, plocha obratiska je su€astou PK

55



CTEPK - Modelovanie referencnej siete

TP 120

0O) Rozdelenie PK [1/504 hranicou okresov Trnava a Pezinok (Obrazok 68).
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Obrazok 68 — Modelovanie rozdelenia PK administrativnou hranicou
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P) Zmena dopravného smeru na 111/1333 mimo priestoru krizovatky vyvolana dopravnou znackou. Na
RS urovne 1 sa uplatriuje sa pravidlo P1.8 (Obrazok 69).

Obrazok 69 — Modelovanie zmeny dopravného smeru mimo priestoru krizovatky

Q) Prevedenie 111/1370 cez vodny tok umiestnenim prievozu na RS urovne 1 uplatnenim pravidla
P1.11. Medzi uzlami, ktoré prerusuju 111/1370 sa uplatriuje pravidlo P1.6 (Obrazok 70).

/B
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Obrazok 70 — Modelovanie prievozu
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R) Smerové delenie PK 1/65 v RS urovne 2 pri prechode mestom Martin. Priebeh PK v smere je vedeny
vychodnou stranou mesta, zatial' ¢o priebeh v protismere PK je vedeny zapadnou stranou mesta
(Obrazok 71).
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Obrazok 71 — Priebeh v smere PK a protismere PK cesty I/65 v lokalite Martin; viavo situacia,
v strede RS Urovne 1 s usekmi a uzlami cestnej siete, vpravo RS Urovne 2 s isekmi a uzlami
cestnej siete
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S) Smerové delenie PK 1/2 v RS urovne 2 v lokalite Einsteinova, Bratislava. Priebeh cesty v RS Urovne
1 a 2 je rozdeleny do samostatnych smerov z dévodu vyskytu dialnice D1 nachadzajucej sa medzi
jednotlivymi jazdnymi pasmi. Priebeh PK v smere je vedeny juZnou stranou diafnice D1, zatial
¢o priebeh PK v protismere severnou stranou (Obrazok 72).
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Obrazok 72 — Priebeh v smere PK a protismere PK cesty I/2 v lokalite Einsteinova, Bratislava;

hore situacia, v strede RS urovne 1 s Usekmi a uzlami cestnej siete, naspodku RS urovne 2
s usekmi a uzlami cestnej siete

(Poznamka: Dialnica D1 je v RS urovne 2 modelovana v danej lokalite iba jednym obojsmernym
usekom)
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