(RSN

Road Safety Management

Prejazdov® krivky motorovich vozi
prvkov komuni k8ci 2
Rozborov8 %W oha RVT 2012

ObjedngvateO

Sl ovensk8 spr8va ciest

Miletijova 19

826 19 Bratislava
tel.: 02 50 25811

SpracovateO
Road Safety Management, s.r.o.
Humensk® n8m. 7

851 07 Bratislava

rozborovej

Val ohvy:

RS

Road Safety Management

1062012

di

e



OBSAH

1 T dentifi Kal.n®. Y0 a. . e 3
2. Predmet il i@ 4
3. VT € N0 @S K Bt 5
31 S%Wviscatevan® pr Sv.ne..p.rl.edpi.SYo ... 5
32 SYavi SCBLC OV AN. R0 L Tl e 5
33 S%Wviscatevan® techni.ck®..pr.edpi.S.y. ...l 6
34 Pougit§ liter.atra..a..podkl.ady..... 6

35 Te-ria ovl §dat.eOn.o.s.ti..v.0zi.di.€l...B
4, Anallza vozidl.ov.@ha..pa&l.Ku..SR . 10
5. Simul §gihatavenie prej.azdavl.ch..kr.i.wv.i.ek...12

6. Z8vere|l n® o0dporYl.ani. g s 14

PRELOHY:

Pr2| ofhmz dlel eni e vopioditgl do kateg-rii

Pr 2| ofhraej2azdok 8t kil vka

Pr 2| ofhraej3azdok8tkgivka N1

Pr 2| obhrae j4akzivkoi k&t eg-ri a N2

Pr 2| ofhrae jS5azdok%8t kgl vka M3

Pr2| bfhraejbazdok 8t kgi-kiOdoM3 autobus

Pr 2| ofhraej7azdok 8t kgi-ekadaoNB8ozi dl o

Pr 2| ofhraej8Bazdown& viersiowl8a s Yupr a vkaa ttevgo-rreiac8B eNj2oz iad | O/

Pr 2| ofhraej9azdoip§ 2 wsisgaplvd v a NBaktaetge-grkiadd eg - ri e O3



l.1ldentifikaln® Ydaj e

Objedn8vateO

Sl ovensk8 spr8va ciest
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2. Predmet riegenia

CieOom rozbdrmR®dj)ej viupbohgovaS gabl  -ny prejazdovl
mot orovlIch vozidiel. Gabl - ny SsYruelsenm®ow®eo nwce
pozemnlich komonApk8ocBchwed®klch zmien smeru, pri
polomeroch &t i esnenl ch podmi enkach.NaVygpej acetvaameR pjoaub
spracovanie tecHW) &  phojpokdtnd wanmike pozemnlch ko
g2r kov® usproird satdearndve® apogi adavky na smerov® ve
komuniRkERgaBl -ny s% spracovan® zo znal eck®ho pohO

Pre spracovaniBPb ol o potrebn® stangwid®oshenvddchSk@eadarird
vypracovaS prejazdov®okmedky pOA ametw@OAhl ov v



3.Vichodi sk §

31 S%viscatevan® pr8vne predpisy

[Z1]Z8 ko n . 135/1961 Zb. o} pozemnlch komuni k§8ci
predpisov;

[Z2lvyh|l §8gka FMV | . 35/1984 Zb. o pozemnich komun
predpisov;

[Z3]z8kon | . 8/ 2009 Z. z. od cpelstenre?j rpireekm8osrkiec ha zo§
neskorg2ch predpisov;

[ZAlvy h]l 8gka MV SR | . 9/ 2009 Z. z. , ktorou sa vyk
doplnen2 niektorTch z8konov v znen2? neskorg2ch

[Z5]z 8 kon | . 90/1998 Xxoch. (¢ ¥pavwebnizakne¢l vghl §se
Z.z)vznen?2 neskorg2ch predpisov

[Zz6]z 8 kon | . 50/ 1976 Zb. o Yazemnom pl 8novan?2 a st
neskorg2ch predpisov;

[Z7]z § k o n 725/ 2004 Z. zZ. o dpedmivwnlkpaems pkev dzk

komuni k8ci 8ch a o zmenevandpplneskongekhoptetp

[Z8lnari adenie vIg&§dy 349/ 2009 Z. zZ. O najvalgzch
najval g2ch pr2pustnilicha hmazdhokd¢h acshupvawz, dilNeal
pogi adavk8ch na vozidl 88 a jazdn® s¥pravy Vv sy
vozidiel a jazdnlTch s¥%prayv

32SYvi statevan® nor my
STN 01 8521 N8zvosl ovie cestnej dopravy

STN 73 6056 Odstavn® a parkovacie plochy
STN 73 6057 Jednotliv® a radov® gar §ge.

STN 73 6058 Hromadn® gar 8ge. Z8kladn® wu

n

STN 73 6059 Servisy a opravovne motorovl
pohonnlch h mstahaveniZzZ§ k!l adn®

STN 73 6100 N§zvoslovie pozemnich komuni
STN 73 6101 Projektovanie ciest a diaOni
STN 73 6102 Projektovanie krigovatiek ne¢
STN 73 6110 Projektovanie miestnych komt

STN 73 6425 Stavby pre dopravibut obusov®, trolejb
z8stavky



33S¥vi scatevan® technick® predpi sy

TP172iVlI el n® krivky pro overovan? prujezdnosti sme
Br no: Centrum dopr avn 23650224477 k u mu , 2004. | SBN 80
TP 04/2004 Pr oj ekt ovani e okr ugnTmihe sktrn yjyoh ak d®RAN inka§ ccieS«
SR 1. 11. 2004

34Pougi t 8§ a&podkladyat Yr a

EvidencialPPZ SR v ozi dl-opvo®&hkoy tpnaurtk8u sSpRpa cosu atead@dA it vialno IE
Si | mitlarwvg t el st vz, dBil oji ¢kt 47 ugielkni @ 4a

Vozidl &8 silniln2 dopravy I ., D%003927] ng. Rosti sl av
Te-ria mP®hy bpur igiarudl8lcid amehodov®ho dej a, Prof . [
Pavd Ko h Yt | Il ng. Ma-7100i59v-5; L u k 8§ gi k, | SBN 80

Pr2rul ka pro aut omelolh |SBN 8892088 | f Gschei dl e a
Tabulky pro automechaniky, Rolf Gscheidlkah, ISBN 97880-8670621-4;

WWW.SOr.cZ

www.skodaauto.sk

www.daf.com

www.vcrash3.com

www.testek.sk

35Te-ria ovlI 8dateOnosti vozidiel

Rozdi el wuhiljoev dTlkeygvicdc i m parametromz phkreutspatgv nmrr if
vz8krute s% riadspobukebeg8dnamd| Eno®eaami sa poh
ktor® musia biylSi s@®mwu r leaduw® ed beyn ® oslpa 8zvanbe odvaOove

oS

Obr§ zdk Di f euhotenl| nT


http://www.sor.cz/
http://www.skoda-auto.sk/
http://www.daf.com/
http://www.vcrash3.com/
http://www.testek.sk/

Zgeometrie spololn®ho bodu (prieseln2ku 0s?) s
Rozdielom kaamermnd m@&tiva kwhlu je tzv. DI FEREKXNL Nh Ul

Tent o par amertoevrniucrel upjreemet zzv. Acker manov efekt ri
A
cotgSli cotgS2 5 7 7
L
Kde

Sliva| g2 uhol vIikyYW#l)vyn¥%torn®ho kol esa
S2imeng2 uhol vIikyv@# vonkaj gieho kol esa
Airozt el zvisl (o), | apov riadeni a

Lirg8zvor(mm8prav

Zobr8zKRavidieS, ge osi vgetklTch kol i 6&s naa ppreatOgrea

osi zadnej neri adenej ng8pravy, ide o tzv. Acker
vozidl a, ktor® sa % inkom ptsobiacich s2]| v bol
pritom odvaOuj % pdAbyonedidelchmyBdlz adtbp8§ivadhc.h stop8gct
musia sa natoliS o rozdielne uhly, odpovedaj Yce
V. skutolnosti okamgitl stred =zat§|lania vozidla
kolies, ale je v Td'eH eldklui essmerwwV elhamidcth na kol
sil ami, posunutl dopredu a buN Nalej, alebo Dbl
vozidla. Toto usporiadanie mechanizmu riadenia &
nom veku automobily vybavovan®. Pri modernich

prugiaci pphyby kodkesj @8t o dnes takmepbchl| hs&dpen
z hOadi ska uspor i andaznmua proidasg igat ameeh oA Il r@ejcizit&é | a d n §
Acker mannovej geometrie plat2z aj tu.

Pri jazde vozidla obl %kom nesl eduj ¥ zadn® kol es!
sa vy c hgoDriajgeeia ot vodnej] pol ohy rovnebettomkiy zadmrz&d
karos®ria presahuje cez kaldoe§ \‘wocakodbeh ommeéhogl2e mé p
kolies prednej, vozidlowe b | Y2k u pr et o =z ab e kv pvidmejgraseozriohr8 Kawk vozo
2.Modrou farbou na obr8&8zku je zn8zornenl zZ8ber
al ervenou obrvogzisigl pneumat 2 k



Obr 8 okrejazd s¥%pravprASkbadn®mer voiimdbal &k

Pri jazde pr 2vesovvyebo|sowparnaduy Sdury?cvimedstduz mazo kK®h o v oz i d
zn8zor ne8mz@ un aProebdn 8 n8pr ava pr 2 vzeastu§ |skae noapti 8slug en a
kol eso zadnej n8pr@wlyo nperr2zev ewsmu¥tkorrungonm,c ut .o j . vn
zat 8§l ania pr2vesu, ktorT je meng? ak adelhoeht or nl

polomerov je ich deltaad 8va mieru vytdoEeyni amopokoe®bo zvozid
pr2veavom smerovom obl %ku zugraligmerepr ej paddeodbdpa
smerov®ho obl Yokout ojreo vp ont rdechhri§@ zsa®, naby pr2ves ne

chodn?2 k. Rozdi el medzi vonkaj g2m obviy%towd m mpo
obrysovim pol omerom pr2vesu ud8va g2rku jazdn®h
uveden® plat2 aj pprepnéyaszsde® s poktipoSd dkmodol Y2k o m,
farbou obrys n8§vesovej sYWpravy, | ervenou farbou

Pre vopzoiddhi8nvkach prevg8dzky n(RK) wSoRz eprinaitc2h nkaor niuandi ekn
[Z8]. Nari adeni eNglrd2aano tuedhhijieckT ch pogi mdaok&8ec® n.
vozidlo alebo jazdn§ s¥prava, ktor® sa pohybuj Y,
kt orT m8& vonkaj ¥n Y @lr mrhe ol D28 d eén 8 podHi akka bo
z8kl adnlT predpoklad pre simul ciu pohybu vozidie

Cel kov® rozg2reni e esameawkywha§oambdetknmahapwd oimklra pr

jeho r8zvoru. Preto prpgr ewlisbdezrk ev zsomeo vV ghgivioizi plo
Prez2odiiccapn®ho zboru SR ( Nal ej Il en PPZ SR) vV 0
vevidenci i pr e4€88848a v ov al pol et 2



sYpravy smerovl

ngvesovej

Obrgz @k Prejazd



4. AnalTza vozidlov®ho parku SR

Pre potreby spracovanRbb o | i poskyewniud ®n idea j mo tzonmasleddviorh v 0 z i «
zl ogenz:

- typy vozidielil lkean emslefZryd ow®dBz iechls&k § iztypal ka v oz

- najvalgia pr2pustng8 cel kov§8 hmotnosS

- r8zvor 1..,; 2., 3. nsgpravy

- prednl; previs

- g2rka

- dOgka .vozidl a
Krit®riom na dwainbegr kvwadzigdlira i v bol o, aby parametr
vozi dd@&mejv skupine. Taktieg pre viederdenmciidl aVbo

vozidlo pre dan¥% kathtage edilw ojde, n@atbry® neédfPKn o mag8S r
predi menzovan®, tRKnavamev@&n®alpy enealagshkitulpg inee, mkg rod
sa mige vypslkyB8okaSvvni molne. Pri vytvs8ran?2 s¥pr
podmienkastanoen § nari athax? m§vhédprépust hlachnd O©hk s &ip r a

Spracovanie Ydajov

My SQL je bezplatatvlaykoatowdy?2e8Qltr edsakinT dcavwrabg§zovli
Dath §zovl syst®m je relalnl typu DBMS (database
My SQL tvoren§8 z jednej alebo z viacerlTch tabul

rozozn8vaj ¥ jednotliv® z8znamy, s v, pracojesas nirBivaj Y«
ako s poOami . Pr8ca s My SQL datab8zou je vyko
vychg8dzaj¥% z programovacieho jazyka SQL (Struct
ako voOnT software pod | icencGRPlL) .GNPRa tehemSergoaul oL
pougitlT softve®r Toadktf @r ®hMy S| oFrrmedgvra® e us Eor i
jednotlivich kateg:-ri?2.

Vdat ab8ze PPZ SR ku dRu 4988.478. 2v001z2i dhbi cell o. ePvoi ndoocvoaun 1

vybaveniabolir eden® jednotliv® vozizZzdl 8 do kateg-ri.i po
Vkateg: - rii M Jeviden®lil1@082b9%3 ov ovzi di el , roazdalhulB82R8. Zad aj e s
chybnl %daj bol povagovanl ten z8znam, ktorT nec

vozidla . N&§sl| ednovwy rsaalea ik an el yodvn Theoh 0¥ vod D& e ® 4y &Zi0d Ir
ktozoRd pov&5 8% vozi di evidenci kIR.r ®Obsde bwe bol a vykona
ostatnlich skup2n vozidiel

Vkateg-rii N1, N1®@17jvei deiveildovmaml ehir 208n2 chybnT
spracovanie 184 56 z § z n amejv . v B&r Be v vozidlobd © § kB 5 vedS§

Kateg-riuamMallsane wyl %l i li vzhOadom na weaOkas r ep
chybovosS z§8i2a8ampe, spr8&ynyeh z Swzonzainblvs clhe,n |609 9p r¥e
cca0,03%r el kove]j skl adby evoenci®PZER®ho par ku SR v

10


http://sk.wikipedia.org/w/index.php?title=Viacvl%C3%A1knov%C3%BD&action=edit&redlink=1
http://sk.wikipedia.org/w/index.php?title=Viacu%C5%BE%C3%ADvate%C4%BEsk%C3%BD&action=edit&redlink=1
http://sk.wikipedia.org/wiki/SQL
http://sk.wikipedia.org/wiki/Rela%C4%8Dn%C3%A1_datab%C3%A1za

Kateg:-ria N2 obsahujeje80801%d8apRpov.dapPovol Vgbeah
vozidlosd O ¢ k,GB2m. 8

Kateg-ria M3 obsahuj e tegaaeatobpsdedbmlvi e jaquiteo blulse n eAruit
vevidencii 7944 2 oho spr 8vnych z8znamdwije pdeOg&49 Ih.1, VPOOr ¢
Vkateg-rii M3 kObovidael pbdgaijgoewn Yjedm 3B162Z. vwyebr an’
pre kObovl aut7s®mms m§ dOgku 18

Vkateg-rii N3 s asdentid6oa3®@ozidielzvdboank od&pkezé8nsBamt
N3 Sahal sa§nmamédwad22Z&na aBdm m§ dOgku 6

Prejapi8e n8vesov do s¥Wpravy bdalz2796Lgz€8nambdeg -
spr 8vnychie pr3edziledn.t ant n8vIHBBMPIOd wmEt Wrgekmi el 3s Yapr av
vozidl a a pr2vesu bolo umel o vWNRBvorkeMNgeprkap®jgn «
obsahuje | emepB8&z éadtag tovv rmal kvozvoerj k ad Gpgdkpeo vBsBaASp ocj en ® h
| o jséul aplredsp2 sanl msilniumiatlonno.m or ograme bolo za

pri pojen® prv2ypoorjann® .uv odzQ gdkloou s

Vgetky uveden® vichodiskov® ¥wWdaje boli pougit® n
stTm, ge na uskutolnenie simul §obizi b8chpoudgkol z
rozmery, hmotnosti pod, zadan® do spvikomiddamuni szZverejnenl mi

vozidiel.
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5. Si mul ¥yihamtavenie prejazdovich kriviek

Si mue,8cvl pwylhtoyt oaweni e prejazdovich Kkrivwiiaeckerijl &€ h mc
programov, ide napr. program Auto TURN, PO CRASH, Virtual CRASH. Auto TURN je

anal ytickl CAD sofstiwald@&cprue polhgdbav amizée dael . nal
znal eck® p CRAPH aanyVirtBaCCRASH.
Anal T zak dmdm8 vpomocou programove@®VYrwoghawmeni & Vhion

okrem obrysov w@eoihgibelj edm®z ¢ 1 wiavozidlp ake ajjaadne] k , a
sYprRriy. pneumati k8§ch je mogn® zobr azd@oklileand 8v,i dgie
kvytv8raniu stlp po pneumati k8chbdbohéHzaout adi
prekrol2 95 %dadlp®zitei kt orM8tjoe hlodnotu je mogn® z

Typick® wvozidl§8 s¥% definovan® v oopkrreedn vt mardamae tn
vozidiel osobnTch, ng&8kladnTch @aj akOodwu®ovozimdlgs
sn8ves mi pr2vesmi S paramet r ami z8vesu, gpeci 8l
vozimdil &cer T mi nsgpr avdarohi ako je begnl gtan

Na z8kt amevenT ladovbgavggpakovam§ alfackgo aykb dda® ko

vybranej vzorky vozidielRozborpohybu vozidiel bov y k onanT pomocou si mul al n
progr amu, ktorT vyug2va trojoai mem2i opr8l nd/o pmaetdenn
nehodov®ho dej a. Znamen8 to, zped 8wal Wp n @& k¥%d aajbe
konel n§8 vpplodta aam 8 t pohypuel kot - mdjavipaoc] asodpovedal a s
poloheas kut ol nej tbrua jveokzti -driieil .p Doy vIi poltu pritom vst
ptsoebemnieumat 2k vodidieelencd S8Yamzopllhydbov® rovni ce

Kinetickl model vyug2va pri simulcii nasledovng@
1)Vipolet s21 na kol eda$oeho (ejol mdc hil Iploy dOgne) z

2)Pougitie Newtonovich z8&8konov (pohybov® rovni
vipol et zmeny tolivoxy,z)preAko evihkdanproinesy gt @msj
s¥%radnicovl syst®m.

3)Numerick8 integr8cia lgolkSktnaem phhygdoviochomowy

4)Vipolet zmenenlch sz na pkroilhelsi8cdhn uf p me nwag ekt
podvozku.

nhal e]j program obsahupr? mojdel mswipriadlyoumdrktddml ss m
Simul 8cie pohybu wvozidiel bol i uskutol nen® pri
rTchlosS je mogn® povagovaS za optim8lnu pri p
obl “koch prevagne pri man®vr i paPKk o@abli any es¥. p

pougiteOn® pprienaj &z HuSobmi epd 2avesov aj pre cYvanie.
je mogn® prejazdov® krivky pougii$Tkcanodpgebziazd
indiviagylisé a&ad kKaddlar. ®tPhoelhaos vwy kon8vania si mul §
kontrolniTm parametr om, maxi m8l ny pol omer ot 8] ani

Jednotliv® prejazdovw® |khidwckhp bs azea@hyoz ajoyvamgt e

12



Pr 21 oMla 2

Pr 21 oNta 3

P rohal 4i N2

Pr21| oW3a 5

Pr2| o3& Omovl autobus

Pr 21| oNBa 7

Pr2] o3 M8vesovs8 s¥Wprava

Pr 21 oN3&a <9%pprra2wae sso m

Pozn.: Pr e j sa%lektoomicRyvokfroirvnk8yt e . d x f , krisskpr ereger@ndol je@naeijl
konkr®t nu kateg-riu vopzrizdloah §cir epr gr ekhoOnakdrn®tsndu sk¥atweg-ri u u
jednotliv® uhly.
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6. Z8verel n® odpor % ani a

Vr §mci spRBbovVvaniiadenti fi kovaenvk denci ev®@ P¥ozSRl.IlI §
smerodajn® vozidl§ pr e jednotliv® kateg-rie p
dopravn®ho pr¥%du. Mierna odchllka mtge IBRS zazn
VzhOamaommedzi n§rodntWagmandaodaa®cpuaai dl § pri sc

mogn® tento vplyv idenRbjfd kposdarSa b & sanmaul T|zaas Seowi d
vzhOadom na rozsah ¥dajov bolScuwat aked®n®mipougi S z

Zn8zornen® gabl - ny hp8dezjaajz¥d ozvol cshi nkurVigBograen& Vrvslypcr a ¢ o v
crash, kton@cpnetsgavwujvgkr esOovania obalovich
vozidiel, prilom saowvoboaizdiaelt rpple&s - srieefullondycnyie .
poznatkami a@lynamike jazdy vozidiela i mul uj e r e8praxie podmi enky v

Vyhotoven® prejazdov® krivky motorovich vozidie
jednot !l i v® vzodzni® | ga np®&ver ei.c hKKrjiawky vyhotoven® pr.i
naj m2 pohyb wvozidiel pri parkovan?2., Poznanie t°
vintravil 8mbocc2h, nidckests¥a stiesnen® priestorov® pom

ZvykonanTch B§duad §oidpon¥%|IcTRmpire wopreaowova:n$ e smer o\
pozemnl ch k podmiemkadh &RZi§2r owee Rp ot r e bpr & hwydknontae$hi e n§v.
prvkov PK nazre@adgdtornukt %uru voziall em®hoepapnkudiSe&l C
podzOsk fhdveden® odpor %l maslkedavni KBTNNAHFIOETN a TP
73 6102 STN 73 6110TP 04/2004.

14



Pr2l oha 1

ROZDELENI E VOZI DI EL DO KATEGCRI ¢ PODOA [ Z7]

A) Z8kl adn® kateg:-rie vozidiel
Kateg-ria L: motorov® vozidl8 s menej ako gtyr mi
Kateg:-ria M: mot orov® vozidl§, ktor® maj % naj men
Kateg-ria N: motorov® vozidl §, ktor ®umajg¥k!| maj wme n
Kateg-ria O: pr2pojn® vozidl §

Kateg-ria T: kolesov® traktory

Kateg:-ria C: p8sov® traktory

Kateg:-ria R: pr2pojn® vozidl§8 traktorov
Kateg-ria S: traktor mi Sahan® vymeniteOn® stroje
Kateg-ria P: pracovn® stroje

Kateg-ria LS: snegn® skYtre
Kateg-ria V: ostatn® vozidl§8, ktor® sa nedaj % za

B) Llenenie niektorTch kateg-ri2 vozidiel

Kateg-rie-motzordowe® Wozidl 8 s najmenej gtyr mi kol
prepravu cestuj ¥%cich sa |l enia na:

a)kat eg- FMa@aziMll 8 projektovan® a kondgtruovan® na pr
sedadl|l ami okrem sedadla pre vodil a,

b) kategworzial 82 projektovan® a kongtruovan® na pr
sedadlami okrem sedadlapradlvb | a, s naj v&|l gou pr2pustnou cel kov
5 000 kg,

c) kategorzial 83 projektovan® a kongtruovan® na pr
sedadl ami okrem sedadla pre vodil a,ggsounaajkvo® | gou
5 000 kg.

Pri rozhodovan? o zaraden? vozidla do kateg:-rie
pre osobu sediacu, |l egiacu, stojacu alebo miesto

rozhoduj Ycreg tl amtseedmiddote je alebo nie je umiest

Kateg:-ri e-nvootzoirdoive@ vNozi dl 8§ s naj menej gt yr mi kol
prepravu tovaru sa |l enia na:

a) kategyoridl Blprojektovan® a kontur povegpmu®& tma upr
cel kovou hmotnosSou neprevyguj Ycou 3 500 kg,
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b) kategoridl B2projektovan® a kongtruovan® na ptr
cel kovou hmotnosSou vyggou ako 3 500 kg, ale nep
c) kategorid| BRpopvan® a kongtruovan® na prepravu
cel kovou hmotnosSou vyggou ako 12 000 kg.

V pr2pade Sagn®ho vozidla ur]en®ho na spojenie s
ng§pravou(ami) sa za hmoanpses$apaj &l emokhasSfS&agoe®
prev8§dzkovom stave zvigen8 o hmotnosS zodpovedaj
zaSageniu preng§gan®mu na Sagn® vozidlo n8§vesom a
pr2padne o naj wadlugiSwm §mmchton v i rdg kal.

Kateg:-ria-prozpadajirc® vozidl 8 (vr8tane n8vesov) sa
a) kategritpaj®® vozidl 8 s najva@|l gou pr2pustnou c
kg,

b) kategrepajO®® vozidl § sknopapudhgounpsSBSpusvgggoc
ale neprevyguj %cou 3 500 kg,

c) katepgri?tpaj®® vozidl 8 s najva@lgou pr2pustnou c
ale neprevyguj %cou 10 000 kg,

d) kategrefipajO®® vozidl § el knoajo? | groaut npa 2 auts t mroeus a

kg.

V pr2pade n8§vesu alebo pr2vesu so stredovou(T mi)
kl asi fik8cie pr2pojn®ho vozidla povaguje hmotnos
preng§gan®muu nm8 prrozwou al ebo n8pr avami pl ne nal og
stredovou(Tmi) n&pravou(ami), pripojen®ho k Sagn

Ter ®nne vozidl &8 (symbol G)

a) vozidl8 kateg-rie N1 s najv?2]gou pr2pustnou c
vozid 8§ kateg-rie M1l sa povaguj ¥ za ter®nne vozidl &
-je najmenej jedna predn8 n8prava a najmenej |jed
poh8§Ran® s¥% asne, vr8tane vozidiel, pri ktorTch

-sY% vybawmem®jngagednim uz8§verom diferenci 8lu alebo
dosi ahne podobnlT % inok, a ak vypol2tan§ st ¥pavo

b) vozidl 8 kateg-rie N1 s najv2| gou pr2pustnou ¢
kateg-rie N2 a M2, alebo M3 s najv?&|l gou pr2pustn

za ter®nne vozidl 8, ak s%% buN vgetky ich kol ess§
byS pohon jednej nS8pravynagpedaj ®baltrial pbgi allas
-naj menej jedna predn8 n8prava a najmenej jedna
vozidiel, pri ktorTch mtge byS pohon jednej nS8§pr

c) vozidl 8 kateg-rie M3 s najwéd aghbwj pcdwpuk2 n®WO c
vozidl 8§ kateg-rie N3 sa povaguj % za ter®nne vozi
vr8tane vozidiel, pri ktorTch mtge byS pohon jed

d) kombinovan® oznal eni e.
Symbol "G" sa kombinujesosyb ol om " M" al ebo " N". Napr2klad voz
m: ge poug2vaS ako ter®nne vozidlo, sa oznal?2 syn
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Kateg-ria kol esavVvI® @amzaknary T
a) katekoresoT® traktory s najva]| gougkoagouuk| no
ktor§ je naj'al imggime nk mgbaiyl owizchod aspoR 1 150 r

vad@|] gou ako 600 kg a so svetlou vigkou maxi m§
b) katelBoleaoV® traktory s najva]| gosrozkhodorgt r uk| no
kol i es do 1 150 mm, s prev8§dzkovou hmotnosSou

mm. Ak vgak vigkmeBagBshkd vemk)popraydelen§ prieme
rozchodom kolies kagdej n§praawky nmrt @ uikd mrBe rd,c h9 o,s
obmedzen8 "na 30 km. h

c) katekoresaoT® traktory s najval|] goass kongtrukl] nno
prev8§dzkovou hmotnosSou do 600 kg,

d) kategolreaoT® traktory na gpeci 8llnees ¥dweldo s na
40kmh, ktor® sa |lenia na

i kat egr aktaomMy.d4d veOkou svetlou vigkou, url en®
v2nnou r®vou. |lch vzhOad a zvigenl podvozo
0 breagdnoem spl od2n a nad nimi, prilom mtge maS m
nN® na prepravu alebo pohon pr2strojov, ktor @
u alebo na plogine. KeN je tranot mmra v aplrya god won
al gia ako 1 000 mm?(Mmerapgk odl glemeSagi poagit
mat2k), vydelen§8 priemernim minim8lnym rozch
m najvalgia kongtdulBl 3% kimctl osS nesmie prek
kat-egakt@arV4s2nadmernou g2r kou charakteri zo
n® na pr8&cu na veOkTch poOnohospod8§8rskych pl
i) kattegkrtioor yT4. 3nal ou svetlou vitysu poOnoho:
honom gtyroch kolies, ktorTch vymeniteOn® zar.i
ebo Il esnom hospod8rstve a ktor® s%% vybaven® no
riadeOmi, ich najva]gia Ipgi2puaskangl®ed k®dvKEg hanog m
ejto hmotnosti k prev8dzkovej hmotnosti je mene
traktoro”?( mer an® od zeme, s poudgit2m norm8lnych pneu!
e) katekhoresad®® ytrsakmajvea|l gou kongtruklnou rTchl
7. Kateg-ria -p8sov® traktory, Cktor® sa pohybuj %
kateg-rie

Cl ag C5 s¥% definovan® analogicky s kateg-riami

—_< o = 5

O~ 0 c < Q ®® S5 =

Kateg-ri a vpzidielgadrpkioi R-Ba | | en?2 na

a) katepgrtpajR® vozidl §, pri ktorTch s¥% et najve
ng8pravu neprevyguje 1 500 kg,

b) kategr#pajR® vozidl §, pri kt or T cphr ijpea dsalyslVecte jn a
ng8pravu viac ako 1 500 kg a menej ako 3 500 kg,
c) kateprtpaj R® vozidl &, pri ktorTch je s% et na
ngpravu viac ako 3 500 kg a menej ako 21 000 kg,

! Pritraktorochs ever zi bi | ni mi mi est ami na weldemti)e v dZid an §preaveu ,z i lboti
kvodi | ovi, ppS§pygayevybdnankraj wanleq2ma tp rkiaeme rso m.
2STNISO78% (30 0446) PoOmolyos S&dyodh® tmeakdy. LasS 6: sagisko
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d) kateprepaj R® ivokztiodrlT§,h pj e s¥%l et najva]| gej pr 2
ng§pravu viac ako 21 000 kg.

Kagd8 kateg-ria pr2pojn®ho vozidla je Nalej ozna
najvalgej rlTchlost.i

"a" pre pr2pojn® vopiudrEchl onajSvul govnkohatl eblb| me
'b" pre pr2pojn® vozidl§ s najva]gou kongtrukl| no
Pr2kl ad: Rb3 je kateg-ria pr2pojnich vozidiel, p
ngpravu ¥y0@ck@gkon® neprevyguje 21 000 kg a ktor ®

Sahan® traktorom kateg-rie T5.

Kateg-ria SahanlTch vymenigaOnliem2 snaojov za trak
a) katefamam®SuymeniteOn® stroje lues re® Gh gs peo dpSrlsn

pri ktorTch s¥% et najv?2] gej pr2pustnej hmotnosti
b) katefahamn®S2ymeniteOn® stroje urlen® pre poOn
pri ktorTch je s¥Wmetnoajfvapgejpapai ppeefjne@ja n8pr av

Kagdg kateg-ria Sahan®ho vymeniteOn®ho stroja je
SVojej naj va2| gej: kongtrukl| nej rTchl osti

"a" pre SahanlT vymeniteOnT sotur orjo vsn onua jav 2e/bdo umeknajn
40 km.H,
"b" pre Sahanl vymeniteOnl stroj s najvalgou kon

Pr2klad: Sb2 je kateg-ria Sahan®ho vymeniteOn®ho
hmot nost i npar inp8apdraajviic evii ac ako 3 500 kg a ktorT j
Sahanl traktorom kateg-rie T5.

Kateg-ria pracosvanlilclhe ns?t rnoaj:ov P

ayPSSpracovnl stroj samohybnl je zvlI&8gtne vozidlo
svoj2wmenymaur| en® |l en na vykon8vanie urlitlch pr
samohybnl nie je urlenl spravidla na prepravn¥% |
b)PN-pr acovnl stroj nesenl je vymeniteOnT stroj (r
prepravnej polohe niejevsy k u s pozemnou komuni k8ciou a nie | e
|l innosS. Je urlenlT len na vykon8vanie urlitlch p
na tento Yl el url en® a prisptsoben®.

Kateg: - fsinae gnS® sk%trerov® poziedl §gt keom®t ea ri adi
sa pomocou p8§su alebo p8&sov tvoriacichmiuguvretl
poug2vaS, len ak povrch komuni k8cie je pokrytTl d
sa z®beérigety p8&su nedotT kali povrchu komuni k8ci e.

Kateg--nsaaVn® vozidl §,datpr®dchs§dedpigparizabr hdi &g -

a) z8prahoe®ovoziodl®Evozidl § urlen® predovgetklm
pomocou zviera € | sily, ktor® s¥% ovlg8§dan® pohonil om tak,
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ovl 8dan® z pravej strany pegi i d¥%cim pohoni| om,
b) bicykle-nemot or ov® vozidl § pohybuj “Yuce sa pomocou Ou
ovl §8dan® cykltiatdothi pbmbaky ge sed2? na sedadl e bi
jazde m8 cyklista nohy na ped8Il och,

c) bicykl e s poboiccnylknh emo tporrilleokkonrma pohon okrem O
motor| ek,

d) kol-obegkprov®ybwuji¥ale§ smopomocou Oudskej sily
ovl 8dan® kol obegk8rom pomocou riadidiel tak, ge

riadidiel,

e) kolobegky s poekmolcomld eng kmo,t oprlielkmm na paphon okr e
pomocni motorl| ek,

f) voz2ky pre tevVegndl Boshi pbnep®Pavsobgel esne post
motorickim pohonom,

g) ruln®ewmordkpyv® vozidl 8§ urlen® na prepravu n8Kk

h) motroal o®W®&mMordkypyv® vozidl 8§ ur|l en® na prepravu r
osobou,

i) jednon8pravov@®otoabv®ryogipgtEvespmh8§Ranou n§p
riadidlami tak, ¢ge sed? na sedadle pr2vesu,

j) i n®, akosdutvieedden®t ® p2smen8§ch a) ag i).
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Pr 2120 h a

Prejazdok@atleilvikyn

Technick® parametre vozidla

Vozidlo M1

dOgka [ m] 4.570
g2rka [ m] 1.770
vigka [ m] 1.460
vigka tagiska [ m] 0.540

poh. hmotnos$S [kg]

1305.000 (1305.000)

s%l| i nit-e® dtl rogjrkiaa

0.500

regti-pé.di agka 0.050
pol et n8prayv 2

previs predni [ m] 0.910
Sagi-pkedn8 ng§prava [ nl1.080
r § zvoem]l 2.580
rozchod-n§prava 1 [ m] 1.540
rozchod-n8§prava 2 [ m] 1.530
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Obr§ zoRr @j azdovA krivka 60
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ObrgzoRr & azdov8 krivka
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140

ObrgzoRr €j azdov88 krivka
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160

OblgzoRr @ azdov8 krivka
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Pr21] oha 3

Pr ej azdo-kakg k iNlav k y

Technick® parametre vozidla

Vozidlo N1
dOgka [ m] 5.505
g2rka [ m] 2.000
vigka [ m] 2.140
vigka tagiska [/0.678
1850.000

poh. hmotnos$ [[(1850.000)

s %l i ni t-e@® dtl roegrki{ 0.500

regti-pédi agka 0.050

polet n8prayv 2

previspr ednl [ m] 1.026

Sagi-pkedns ng§prl.600

r 8§ zvo2rfm]l 3.300

rozchod-n §prava 1 [1.720

rozchod-n §prava 2 |1.710
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Obr§ zdRrej azdovA krivka 90
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ObrgzoRr & azdov8 krivka
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ObrgzoRr 6j azdov8 krivka
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Pr21] oha 4

Prejazdok@tlkeh2 vkwyn

Technick® parametre vozidla

Vozidlo N2

dOgka [ m] 8.682

g2rka [ m] 2.286

v i gkh 2.550

vigka tagiska [/0.678
3250.000

poh. hmotnos$ [[(3250.000)

s ¥l i nit-e® dtlrogrki{ 0.500

regti-pé.di agka 0.050

polet n8prayv 2

previs prednfl 1362

Sagi-pkedn§ n§pr2410

r 8§ zvoe2m]l 4.815

rozchod-n §prava 1 [1.810

rozchod-n§prava 2 |1.660
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Obrg zARr ej azdo vA§
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Obi8zoRr &j azdovA krivka 120
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